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> S&o instrumentos microprocessados que convertem Sinais de

Corrente, Fieldbus ou Profibus para posicéao.

» Somada a funcao de converter o sinal de entrada para
posicao de saida, o posicionador FY, fornece facil acesso a
Informacades criticas da operacao do processo.

FY301/FY400
FY302
FY303
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Posicionador FY400

SINAL 4 a 20 mA

+ HART

FY400 s ATUADOR | =
SINAL
PNEUMATICO
> E um posicionador para atuacdo de

uma valvula de controle pneumatica
em um sistema analdgico de 4 a 20
mA, dotado das facilidades do
Protocolo HART®,

O FY400 produz um sinal de saida
de pressao requerido para posicionar
a valvula de acordo com um sinal de
entrada (4~ 20 mA) proveniente do
controlador.
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Posicionador FY

Blocos Principais

Tampa de
Ligacao

Base do Piezo

Bloco
Pneumatico

Carcaca

| ;?;:(;v-" A H
' Eletronica

Conjunto
Intermediario

Bloco do

—
sensor Hall
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FY400 — Melhorias [ reaor

* Protetor de transiente e antisurge embutido.

 Entrada de alimentagao sem polaridade, previne
conexoes erradas e curto-circuitos.

« Carcaga com entrada eletrica na parte inferior e
borneira resinada.

» Protecao para falhas do circuito eletronico e feedback

de 9101107210

— Circuito val para uma posicao de seguranga quando
ocorrer falhas no circuito eletronico ou no sensor de
posicao.
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FY400 — Melhorias HARY 77

Servo-PID digital
Auto Tunning

— Calculo automatico da proporcional, da integral e
da derivativa durante o processo do Setup

Memodria RAM de 32K para armazenamento de
valores de posu;ao set point e sensores de pressao

IAA.IIAAA IAA

paia UIdglIUbLILU

Opgao da indicagao no display em graus para a
posicao no modo rotativo.
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— Realimentacdo Sem Contato Fisico

=h)

— . . .

— O sensor efeito hall elimina as complicacoes e as
— dificuldades criadas pelo tradicional sistema de
-, realimentacao com braco mecanico;

=l

i

Design Revolucionario

. Universal (atuador linear ou rotativo, simples ou
dupla acao);
. Compacto (também para pequenos atuadores);

smar
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HARTL A
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Certificacao
. A prova de explosdo e intrinsecamente seguro;
Acordo com fabricantes de valvulas
. Pode ser montado em qualquer atuador de valvula
do mercado;
. A Smar e um fabricante independente de

posicionador, ndo € um competidor dos fabricantes de
valvula;
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Posicionador FY
Vista Explodida
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Diagrama de Bloco Eletronico
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0 AR
Modulo do Transdutor do FY o

ESTAGIO CARCACA PRINCIPAL
—— - Placa Principal

- Borneira

- Display

ESTAGIO PILOTO + SERVO

- Bico Palheta

- Diafragma

— ESTAGIO VALVULA CARRETEL

——
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Sensor HALL

Determina a posicao atual do atuador e faz
a realimentacdo para o controle, sem contato

mecanico.
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. Sensor Efeito Hall HARY 17,
S )

? Eixo da Valvula Imas

— Barras) )

— Yoke da Valvula

;

”I_n _______

i

Sensor dé
posicao

 Posicao relativa do ima em relacao ao sensor
efeito hall quando a valvula esta nas posicoes
fechada (esquerda) e aberta (direita).

13
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Principio Sensor Efeito Hall HARL.;,
Ny

- Nao existe contato entre a valvula e o sensor de
posicao.

« O sensor efeito hall detecta mudancas no fluxo
magneético atraves da movimentacao dos imas que
estao montados no eixo da valvula e assim fornece
um sinal proporcional da posicao real.

« Como nao existe nenhum contato entre o ima e o
sensor de posicao, o posicionador nao é afetado pela
vibracao.

« O mesmo posicionador pode ser utilizado tanto para
atuadores lineares quanto para rotativos.



smar

LG

FELLLG

Y

15

Posicionador FY

(/v or\
HARIOI,

\a81LTy/

O sensor efeito hall elimina as complicacbes e as
tradicional sistema de

dificuldades criadas
realimentacdo com braco mecanico.

Saida
Tensao

A

pelo

>

Hall

Curso

g

Hall
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Principio Sensor
Efeito Hall - Rotativo

Aberto

Imas

Fechado

Eixo da Valvula

Atuador ~_

Sensor Hall

VaIvuIa

Um ima pode ser
usado para qualquer
atuador rotativo de
1/4 de volta.
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Principio Sensor
Efeito Hall - Linear

Vista de cima

Eixo da
Valvula

Eixo da
Valyula

Sensor Hall
(no posicionador)

Para atuadores lineares existem quatro
tamanhos disponiveis dependendo do
tamanho do curso:

e curso até 15 mm:;
e curso até 30 mm:;
e curso até 50 mm:;
e curso até 100 mm;
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Bico Palheta com Piezo HARYZ 7,

“

20 A 100 PSI
Converte o movimento do p|ezoelétrico num
sinal pneumatico para pressao de controle na
camara piloto.

\%
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Suprimemento de ar T

Bico Palheta com Piezo HARTL 7

Palheta (piezo)

Restricao
removivel

Pressao pilo

A criacao do sinal pneumatico é feita usando o estagio piloto
baseado no principio bico palheta.

Quando a palheta (piezo) se movimenta € gerada uma

1 WAL 1 W1 W v\-r’ 1l AWM WA W1l l 1WA

pressao piloto. Essa pressao é proporcional a folga entre o
piezo e o bico:

— piezo préoximo do H:> alta presséao;

— piezo afastado do L:> baixa presséo .
A restricao € muito fina e precisa ser mantida limpa.
E facilmente removida.
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POSICIONADOR FY

Base do Piezo

et WA

Base do Piezo

Valvula Agulha

Restricao
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Bico
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Posicionador FY
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Diafragma —

Pressao pilot (p)

U

«— Area do diafragma piloto (A)

suprimento (P )
b ) ) Area do diafragma do carretel (a)
[ Principio do balan¢o de forga
Forca da mola (Fm) p.A=P.(A-a)+Fm

22

» Utiliza o principio do balanco de forca.

A menor presséao piloto (p) controla a posicéao da valvula carretel
gue controla a alta pressao de saida (P) a qual também possue
uma grande capacidade de vazéo.
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Posicionador FY

Tamba de | a0

|uu|||Ju A\ Lk

Nnac
Iy
Composto por

 Flat cable e Tampa resinada,

 Placa Analogica

v Converte o sinal digital equivalente
a4a20mAemsinalde0al00V
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Valvula carretel

4Lt 1
e
=4
I
Controla a IR
liberacao
de ar para as D;LFB
saidas 1 e 2. - i}
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Valvula Carretel

PALHETA
RESTRIghO PIEZO
. Pl S
T ——r—— BIEO
DIAFRAG MA
RO PILOTE | ™ ——|
N FIOTa = - _ cAMARA
—— PILOTO
7 - 9 ::l
RIAFRAGIA D& g 1
CARRETEL i
- .{; m— - YENT?2
SUPRIMENTO _1_] | - SAIRA 2
RE AR rr— — J
- - sAalpA 1
-" “—-.-.——l
CARRETEL ———— | .
— MOLA
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Valvula Carretel

e Valvula Carretel em
repouso.

Vent 2

Saida 2 (Fechada) @
Saida 1 (Fechada)
Vent 1 @

O Caminho do ar de suprimento
O Caminho do Vent



smar

/(v Gor\

Valvula Carretel MARTL
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S
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k) * Quando a pressao piloto aumenta, o
— diafragma empurra o carretel contra a
o= mola.
=S v~ .
=  Posicao de seguranca (sem energia).
b
kaion
o

Vent 2
——=Saida 2 (Aberto) @

«<——=Saida 1 (Fechado)
——Vent 1

O Caminho do suprimento de ar
O Caminho do vent

30
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Quando a pressao piloto diminui, a mola
empurra o carretel contra o diafragma.

—— Saida 1 (Aberta)
Vent 1 @
O Caminho do suprimento de ar
O Caminho do vent
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Posicionador FY
Modelos

1 Vi W Wi Wil W W

FY Sensor Hall Remoto

Comprimentos: 5, 10, 15 ou 20 m
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Equipamento Remoto —
N
FY e TP Remoto.

E possivel utilizar o posicionador FY ou TP montado remotamente da
valvula, com até 20 metros de distancia , através da montagem do
sensor efeito hall na valvula e o posicionador em um tubo de 2",

Principais aplicacdes em
montagem de valvulas:

- Dificil acesso na planta;
- Alta temperatura ambiente;
- Alta vibracao.
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Suporte para Cilindro

FELLG LG

Y

Cursos lineares maiores que 100 mm
ate 1000 mm.

Principais aplicacoes:
- cilindro de dampers;

- valvula de curso linear maior que
100 mm.

34
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Posicionador FY

Modelos
ACP — Acionador Cilindrico Pneumatico

Linear Rotativo
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Caracteristicas Gerais HARY: 7

curso

 Movimento Linear: 3 a 100mm;
 Movimento Rotativo: angulo de 30° a 120°

Pressao de Alimentacéao

« Minima : 1,4 Kgf/cm? (20 PSI);
« Maxima : 7 Kgf/lcm? (100 PSI).
Montagem
. Diretamente a valvula;
. Com o uso do suporte universal a montagem, pode ser feita

em diversas posicoes.
Compensacao de Temperatura

» Circuito eletronico incorporado.
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Instalac&o —

e A precisao global da medicao e do controle depende
de muitas variaveis. Embora o posicionador tenha
um desempenho de alto nivel, uma instalacao
adequada € necessaria para aproveitar ao maximo
0S beneficios oferecidos.

* De todos os fatores que podem afetar a precisao do
posicionador, as condigcoes ambientais sao as mais
dificeis de controlar.

« Entretanto, ha maneiras de se reduzir os efeitos da
temperatura, umidade e vibracao.
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Vibracao HARTC /T,
¢ \481LITY /

- Embora o transmissor seja praticamente insensivel as
vibracbes, devem ser evitadas montagens proximas a
bombas, turbinas ou outros equipamentos gue gerem
vibracao excessiva.

» Caso nao seja possivel, pode-se optar pelo uso do Hall
Remoto.
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[T]

stalacao - Conexoes @

\a81LTy/

)

|étricas

O FY tem uma impedancia equivalente de 550 Ohms.
Certifigue de que a saida analogica de alimentacdo do
posicionador é capaz de ter uma queda de voltagem de 11
V para cada posicionador.

Se existe dois posicionadores trabalhando em split
range, a impedancia resultante serd de 1100 Ohms.
Portanto, a saida do controlador deve ser capaz de
suportar uma queda de voltagem de 22V.

Em areas perigosas que exigem equipamento a prova de
exploséao, as tampas devem ser apertadas no minimo com 7
voltas.



smar

Umidade

[LELLELLU

| I

-, Plastico envolvendo o
posicionador, podendo
- aumentar a umidade no
Interior devido aos
exaustores e causar

LA

acumulo de condensado.
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Instalacao - Conexoes WARYC 7

Pneumaticas

Suprimento de ar para o posicionador deve ser ar de
Instrumentacao, ou seja, seco, limpo, e nao corrosivo;

N

N ([lnctriimaoant C
I‘\\lllOLlUlllCl'L J

(ISA S7.3). Veja “‘RECOMMENDATIONS FOR AN
INSTRUMENT AIR SYSTEM” na pagina 1.4;
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Recomendacoes FY MARL.:.

Atencgao: Reducgéo da vida util e
perda de garantia

O Ar de alimentagdo para este equipamento deve

estar livre de sujeira, 6leo ou d4gua. Caso este
requisito ndo seja atendido, a vida atil do
equipamento sera reduzida, aumentando a
possibilidade de falha e ndo estard |
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Recomendacoes FY

DUVIDAS?
QUESTIONS?

Duvidas a respeito de
instalagées e comissionamenfo
ligue:

(16) - B45 7755

Departamento Turn Key e Assis-
téncia Técnica

If you have questions about the
installation and commissioning
of this device call:

+55 (16) 645-7755

Turn Key Department and
Tecnical assistance.

smar

Leia estas instrugdes
antes de ligar o ar de
instrumentacao.

Read the instructions before
connecting the air supply.

Recomendacbes —p»
Air Quality Tips
smar




smar

LG

1

Bafk

'

44

Recomendacoes FY

O ar de instrumentacéo deve ser um ar
preparado para alimentar instrumentos de
precisdo, geralmente & um ar melhor que o ar
comprimido industrial.

Umidade excessiva, sujeira @ 6leo nao séo
convanientes no ar de instrumentagéo e

mjnlﬂumj para auﬂaniar a nmﬁablhdade
do ar a ser utilizado no posicionador. Os
minifiltros néo substituem os filtros normais
de linha e também néo substituem um
tratamento correto no ar de instrumentacéo,

Os minifiltros que obrigatoriamente devem
sef instalados nas conexbes, "IN" e “OUT",
temn a fungio de garantir malor confiabilidade
na alimentacdo de arparao posicionador,

proporcionando um funcionamento adequado
@ permitindo melhor durabilidade.

Frocedimento:

Obsarve que os minifiltros devem ser
\nstalados tambéem nas saidas de ar utiliza-
s, “OUT1" &

“OUuT2", quando em dupla

Ageriar os minifiltros no bloco do transdutor
g forma a evitar vazamentos de ar.

Uttilize preferencialmente um vedante liqui-
do nas roscas.

O elemente fitrante do minifiitro pode ser
substituido ou limpo quando necessario.

Nota:

Siga as recomendagbes contidas nos
manuais dos posicionadores sobre ar para
Instrumentagéo.

Nao deixe de analisar e seguir lodas as
recomendacdes contidas no manual.
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Instalacao - Conexoes
Pneumaticas

Agua e 6leo retido no filtro
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50 - A /reeor\
Instal ac;,a_o Conexoes e
Pneumaticas \451/

e O FY301 tem ao todo cinco orificios de exaustao
providos de filtros.

- E importante que estas saidas ndo sejam obstruidas
ou bloqueadas, pois o ar deve circular livremente.

« Em caso de pintura do bloco do posicionador,
remover os filtros para evitar sua obstrucao com a
tinta. Os orificios devem ser Inspecionados
regularmente para garantir que nao obstruam a

exaustao.



smar

LG

1

FELLLG

'

48

Instalacao - Conexoes

PneaiimaAaticac
1 LUl v UAW

TINUIITITCA

Pintura do
posicionador
realizada pelo
usuario, entupindo
as saidas de
exaustao do
posicionador.
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Instalacao - Conexoes

PneaiimAticac
1 TINGOUAITIITICALULI v AW

Plastico envolvendo o posicionador, e o cabo “amarrado” no ima.
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Instalacao

Excesso de sujeira, plastico..

P2
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Instalacao - Conexoes HART ./,

Dn

1

nllmé
iIculiila

i -

cas
Nunca exceder a pressao maxima do atuador;
Usar selantes nas roscas;

Selantes como fita PTFE (Teflon) devem ser evitados

para nao causar entrada de fragmentos no interior do
posicionador e eventual obstrugcao das partes internas;

Verifigue se 0 suporte ndo esta obstruindo as saidas
de exaustao do posicionador;
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Instala(;,é_o - Conexoes HART
Pneumaticas N

« Verifique se a linha de ar de alimentacdo esta purgada
antes de conecta-la ao posicionador;

 Verifigue se a camara de pressao do atuador nao esta com
agua ou O0leo em seu interior;

Quando o posicionador estd sem alimentacao elétrica a
saida 1 SEMPRE deve estar sem pressao;

Pressao de alimentacao de ar deve estar entre:
1.4 bar (20 psi) and 7 bar (100 psi);

 Filtro regulador deve ser Iindicado para se
conseguir as condicOes de qualidade e pressao do
ar de alimentacao;
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Instalacao - Conexoes
Pneumaticas

Nao remova ou desmonte o0 posicionador
pressurizado. Retire a energia e circuitos
pneumaticos antes do servico ou manuntencao;

Durante o auto setup ou calibracao manual gue
necessite uma movimentacao do atuador para as
posicoes aberta e fechada, certifigue-se que esta
operacao n&o ira causar nenhum perigo as pessoas
OU a0 processo. Sem essa precaucado pode-se
causar sérios riscos e danos.
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Posicao de Seguranca

O posicionador sem energia elétrica precisa ter:
Saida 1 =0 psi;
Saida 2 = pressao de alimentacéao.

Para atuadores simples acéao:
Saida 1 deve ser conectada ao atuador:

Saida 2 deve estar plugada.
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Posicao de Seguranca

Dupla Acéo, Ar para Abrir

SAIDA1

Falha - Fecha

SAIDA2

SAIDA1 ENTRADA

SAIDA2

ABRE FECHA
Atuador
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Posicao de Seguranca

Dupla Acéao, Ar para Fechar

Falha - Abre

SAIDA1

SAIDA1

SAIDA2

ENTRADA

SAIDA2

ABRE

FECHA

Atuador
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Posicao de Seguranca

Simples Acéao, Ar para Abrir

SAIDA1

SAIDA1 ENTRADA

ABRE

Falha - Fecha
SAIDA 2 deve estar plugada

Atuador
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Posicao de Seguranca

Simples Acéao, Ar para Fechar

SAIDA1

SAIDA1

ENTRADA

Falha - Abre

FECHA

SAIDA 2 deve estar plugada

Atuador




smar

LG

1

FELLLG

'

59

Instalacao - Montagem do

Suporte Linear

UVUI L\

ATUADORES
LINEARES
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Instala(;éio Montagem

IIIF\I\IF Ilf'\l\f\lf

UU YUpPUI LE LIIICC[I

LINEAR YOKE

Chapa de montagem

/

Yoke

Suporte do posicionador
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Instalacao - Montagem

An <iyinnrtea |l 1N
VRV 1o

ar
\JUPUIL\; - Al

G%

Chapa de montagem

LINEAR YOKE
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Chapa de montagem

63

LINEAR PILLAR
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Instalacao - Montagem MART ..
AACirinAvria l 1nAnr W
uu oupuliLc Lilicdil

[

' U ' e O suporte do iméa é montado sobre 0 eixo

da valvula.
! Ima

Parafuso

Chapa original da

Eixo da valvula

valvula de

inAi~rarn’an AAn . ~ .
mnaicagao ta e O suporte do ima fica preso
pPOSI¢ao entre as duas porcas

originais da valvula que
segura a chapade
Indicacao da posicéao.

Porcas
(originais)

Parafuso
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Atuadores

Rotativos

N
\ V)
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Instalacao - Montagem do
porte

Su

R

.

otatl

/

v

0o

Monte as sapatas através das
roscas do atuador, ndo aperte os
parafusos totalmente.

Monte o suporte do imé& ao eixo
do atuador. Aperte o parafuso.
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Monte o im& no suporte do
iIma. Nao aperte totalmente,
permitindo arotagcao do ima.

'K Monte o suporte do
posicionador como indicado.

. Use o centralizador para
alinhar o ima e o suporte.
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Aperte os parafusos das
sapatas para prendé-las ao atuador.

Aperte os parafusos do
suporte do posicionador para fixar
nas sapatas.
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Remova o dispositivo
centralizador e aperte o
posicionador no suporte.

Alimente o0 atuador com
pressdo equivalente ao meio do
curso e regule a posicdo do ima
para que as setas no ima e no
posicionador figuem coincidentes.
Aperte os parafusos para fixar o
Ima no suporte.
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Instalacao Elétrica HARL.. ).

- O posicionador é alimentado pelo loop de corrente
4~20 mA FY301 ou sinal Fieldbus/Profibus
(FY302/FY303).

- Hart é através também do loop de corrente.
- Verifigue a polaridade antes da conexao. o

posicionador tem protecao para polaridade invertida e
para 60 v.
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Partida HARTL [

1. Escolha o tipo de atuador:
- Rotativo ou linear, juntamente com a acao direta

Ou reversa.

2. Escolha a acao:
- Ar para abrir ou ar para fechar.

3. Escolha a caracteristica de vazao da valvula:
- Linear, igual porcentagem ou hiperbolica.
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« Comecarapida
e termina lenta

v
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 Igual Porcentagem

[
»

« Comeca lenta
e terminarapida
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Partida HARL 17

4. Existe um valor de fabrica para Kp e Tr.
Dependendo do tamanho do atuador e do tempo
de resposta € possivel altera-los para nao haver

Oscilacoes.

Atuador pequeno - Até 40 Pol cubicas:

- Kp baixo (Menor que 10).

Atuador Grande - Maior que 40 Pol cubicas:
- Kp alto (Maior que 10).

Resposta Rapida - Tr baixa (Menor que 8).
Resposta Lenta - Tr alta (Maior que 8).
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Partida HARTS 7,

5. Fazer o Setup:

- Calibracao automatica do curso do atuador

Obs: Sempre que mudar a montagem do Ima ou
posicionador refazer o Setup.

6 . E possivel ainda amortecer a velocidade de
resposta da valvula:

- Varia de 1 até 60 segundos o tempo de fechamento
ou abertura da valvula.

7. No caso de necessitar configuracao Split Range
ou outro valor de 0 e 100% modificar através do
Lopos e Uppos.



Auto Setup HART 17,
. Quando o auto setup é iniciado, o
j_ posicionador procura automaticamente .
a5 o Posjcao
— econfere as posic¢oes totalmente aberta
% e fechada da valvula. Aberto
;
3
e Fechado += » Presséo
o
; ] Pinh&o (eixo)
SAIDAL SAIDA 2 totalmente
I] ~ .. aberto
Cilindro Rack (pistéao)
Rack (pist_éog
Pinhao (eixo _ _
Pinh&o (eixo)
totalmente
fechado

Rack (pistao)
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Setup e/

Os seguintes passos sao realizados pelo posicionador durante o
processo do setup:

10% - Abre ou fecha a valvula dependendo do valor inicial da
tensdo de piezo corretamente. Em caso de erro, a mensagem
“HALL” ird aparecer no display;

30% - O posicionador descobre como o ima foi montado;

40% - Neste momento o posicionador abre ou fecha a valvula
dependendo de sua posicao inicial. Se neste momento o carretel
estiver travado ou se 0 posicionador estiver sem alimentacao de ar,
a mensagem “PRESS” ira aparecer no display. (No caso do FY302,
se 0 KP for baixo ou o Background Traffic for menor que 200, esta
mensagem podera também ocorrer);
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50% - Neste momento o posicionador verifica se o ima esta
acoplado a valvula. Caso negativo a mensagem “MGNT" ira
aparecer no display;

60% - O posicionador manda a valvula para 50%. O setup
podera permanecer nesse passo, caso 0 KP esteja baixo;

70% - Neste momento a valvula esta proximo a 50%. O setup
podera permanecer nesse passo, caso 0 KP esteja alto;

80% - O posicionador ajusta suas referéncias internas de modo
a posicionar a valvula em 50%. O setup poderd permanecer
nesse passo, caso o KP esteja alto;

90% - O posicionador verifica se o ima esta montado
corretamente (seta com seta). Caso negativo a mensagem
*“MGNT” ird aparecer no display;

100% - Fim do setup.
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Arvore de Programacao
Ajuste Local
DISPLAY
Z
Z £ £ Z £
RN I T | B N g ET KT
5 S L_S S
Auto n Lind
op Man EPS0 Linr
HY 50 Rotd
Tab Rotr
z
¥ z Z z z z i
TSPy, fLOPOS M OLOPOS —DIG-UF'F'DEI—-I{!-UF'F’DSI—- HTIME JTIME +KP DKP
4v| S| SELECIONA
—> | Z NAVEGA
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Ajuste Local o

TYPE - Tipo de Valvula

Atraves deste parametro, o usuario configura o tipo de valvula e o
tipo de acéo associada a ela.Tem-se as seguintes opgoes:

e Lind: Linear e Direta;
e Linr: Linear e Reversa;
 Rotd: Rotativa e Direta;

e Rotr: Rotativa e Reversa.
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Ajuste Local MARIL ],

AIR _To
Ar para Abrir ou Ar para Fechar

Essa opcéao configura o efeito da pressao de ar no posicionador.
Se o0 posicionador opera com “acao direta”.

« deve ser configurado para AIR_OPEN, se o ar € para abrir a
valvula;
» deve ser configurado para AIR_CLOSED, se o ar € para fechar a
valvula;

Caso o posicionador esteja operando em “acao reversa”:

» deve ser configurado para AIR_OPEN, se o ar é para fechar a
valvula;
» deve ser configurado para AIR_CLOSED, se o ar € para abrir a
valvula;
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Ajuste Local MARL.:.

SETUP - Auto Posicionamento

 Apds a configuracdo do tipo de valvula atraves do parametro
TIPO deve-se atuar no parametro AUTO SETUP.

 Durante o ajuste, o posicionador entrard em estado de auto
posicionamento indicando a mensagem de “SETUP”, que piscara
no display.

* Nesse processo serdao determinados os parametros de controle
e realizado o trim proximo de 0% e de 100%. O tempo necessario
para a operacao € de aproximadamente 4 minutos.

» Apds configurar o tipo de valvula descrito acima, circule pelas
opcOes (chave no orificio Z) até o display mostrar o parametro
SETUP. Insira a chave magnética no orificio S para iniciar o auto
posicionamento prévio da valvula.
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i MARL_.:.
Ajuste Local 7,

LOPOS - Posicéao Inferior

Permite calibrar a posicao inferior, conforme a corrente
de entrada, normalmente em 4 mA, a ndo ser que ele esteja
operando em “split range”. Durante a calibracao, deve-se
observar se o controle esta saturado, isto €, se a valvula nao
tem mais movimento na direcdo desejada. Neste caso, deve-se
atuar na direcao contraria ao movimento da valvula. A calibracéo
é feita em porcentagem.

UPPOS - Posicao Superior

Permite calibrar a nncmég SJpenQr conforme a corrente
de entrada, normalmente em 20 mA, a nao ser que ele esteja
operando em “split range”. Durante a calibracao, deve-se
observar se o controle esta saturado, isto €, se a valvula nao
tem mais movimento na direcao desejada.

Neste caso, deve-se atuar na direcao contraria ao

movimento da valvula. A calibracédo e feita em porcentagem.
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Suporte Téecnico
Para perguntas e ajuda técnica
consulte nos em:

techsupport@smar.com.br



