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Família FY 
(Posicionadores Digitais)

São instrumentos microprocessados que convertem Sinais de 
Corrente, Fieldbus ou Profibus para posição.

(Posicionadores Digitais)

Corrente, Fieldbus ou Profibus para posição.
Somada a função de converter o sinal de entrada para 
posição de saída, o posicionador FY, fornece fácil acesso a 
informações críticas da operação do processoinformações críticas da operação do processo. 

FY301 / FY400
FY302
FY303
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Posicionador FY400

FY400
SINAL 4 a 20 mA

ATUADOR
SINAL 4 a 20 mA

+ HART SINAL
PNEUMÁTICO

É um posicionador para atuação de
uma válvula de controle pneumática
em um sistema analógico de 4 a 20em um sistema analógico de 4 a 20
mA, dotado das facilidades do
Protocolo HART®.

O FY400 produz um sinal de saída
de pressão requerido para posicionar

ál l d d i l da válvula de acordo com um sinal de
entrada (4~ 20 mA) proveniente do
controlador.
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Posicionador FY

Blocos Principais

Carcaça 
Eletrônica

T dTampa de 
Ligação

Base do Piezo
Conjunto 
Intermediário

BlocoBloco 
Pneumático

Bloco do 
sensor Hall

4



FY400 – Melhorias

• Protetor de transiente e antisurge embutido.

• Entrada de alimentação sem polaridade, previne
conexões erradas e curto-circuitos.

• Carcaça com entrada elétrica na parte inferior e
borneira resinadaborneira resinada.

• Proteção para falhas do circuito eletrônico e feedback
de posiçãode posição

– Circuito vai para uma posição de segurança quando
ocorrer falhas no circuito eletrônico ou no sensor de
posição.
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FY400 – Melhorias

• Servo-PID digital

• Auto Tunning

– Cálculo automático da proporcional, da integral e
da derivativa durante o processo do Setup

• Memória RAM de 32K para armazenamento de
valores de posição, set point e sensores de pressão
para diagnósticopara diagnóstico

• Opção da indicação no display em graus para a
posição no modo rotativo.
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Recursos

Realimentação Sem Contato Físico

• O sensor efeito hall elimina as complicações e as
dificuldades criadas pelo tradicional sistema de
realimentação com braço mecânico;realimentação com braço mecânico;

Design Revolucionário

• Universal (atuador linear ou rotativo, simples ou
dupla ação);

• Compacto (também para pequenos atuadores);• Compacto (também para pequenos atuadores);
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Inovadores

Certificação

• À prova de explosão e intrinsecamente seguro;

Acordo com fabricantes de válvulasAcordo com fabricantes de válvulas

• Pode ser montado em qualquer atuador de válvula• Pode ser montado em qualquer atuador de válvula
do mercado;

• A Smar é um fabricante independente deA Smar é um fabricante independente de
posicionador, não é um competidor dos fabricantes de
válvula;
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Posicionador FY
Vista Explodidasta p od da
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Diagrama de Bloco Eletrônico

Placa Principal Placa Analógica

AJUSTE 
LOCAL

ENTRADA
E 

ALIMENTAÇÃO
MEMÓRIA
EEPROM

CPU

EEPROM
MEMÓRIA

RAM

HART*
MODEM

CONVERSOR
A/D

CONVERSOR
D/A

DRIVER
PIEZO PIEZO

VÁLVULA
CARRETEL

SAÍDA 1

RAM
MEMÓRIA

PROM
TEMP HALL

CARRETEL SAÍDA 2

CONTROLADOR
DISPLAY DISPLAY

Pl d Di l

SUPRIMENTO
DE AR
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Placa do Display



Módulo do Transdutor do FY

ÁESTÁGIO CARCAÇA PRINCIPAL 
- Placa Principal 

Borneira

Á

- Borneira
- Display

ESTÁGIO PILOTO + SERVO 
- Bico Palheta 
- Diafragma- Diafragma
ESTÁGIO VÁLVULA CARRETEL

ESTÁGIO SENSOR
EFEITO HALL
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EFEITO HALL



Sensor HALLHALL

fDetermina a posição atual do atuador e faz
a realimentação para o controle, sem contato
mecânico
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mecânico.



Sensor Efeito Hall

Yoke da Válvula

Imãs
(Barras)Eixo da Válvula

O OO

C
N

O

CC

Sensor de 
posição

S C

posição

• Posição relativa do imã em relação ao sensor• Posição relativa do imã em relação ao sensor
efeito hall quando a válvula está nas posições
fechada (esquerda) e aberta (direita).

13

( q ) ( )



Princípio Sensor Efeito Hall

• Não existe contato entre a válvula e o sensor de
posiçãoposição.

• O sensor efeito hall detecta mudanças no fluxoç
magnético através da movimentação dos imãs que
estão montados no eixo da válvula e assim fornece

i l i l d i ã lum sinal proporcional da posição real.

• Como não existe nenhum contato entre o imã e o• Como não existe nenhum contato entre o imã e o
sensor de posição, o posicionador não é afetado pela
vibração.ç

• O mesmo posicionador pode ser utilizado tanto para
t d li t t ti
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atuadores lineares quanto para rotativos.



Posicionador FY

O sensor efeito hall elimina as complicações e as
dificuldades criadas pelo tradicional sistema de

S íd

p
realimentação com braço mecânico.

Saída
Tensão

N S

Curso

Imãs
NS

N

S

Vista de 
cima

Imãs

Hall
2 a

Hall

Hall

a 4 m
m
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Princípio Sensor 
Efeito Hall - RotativoEfeito Hall Rotativo

Eixo da Válvula

I Aberto

Imã
Atuador

Imãs

Sensor Hall

Imã

Válvula
Fechado

Válvula
I

Saída Um imã pode ser 
usado para qualquer 

Ângulo

p q q
atuador rotativo de 
1/4 de volta. 
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Princípio Sensor 
Efeito Hall - LinearEfeito Hall Linear

Imãs Yoke
Eixo da 
Válvula

Vista de cima Eixo da 
Válvula

O

O

C

CN

S

Imã

Sensor Hall
(no posicionador)

Para atuadores lineares existem quatro q
tamanhos disponíveis dependendo do 
tamanho do curso:

• curso até 15 mm;
• curso até 30 mm;
• curso até 50 mm;
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curso até 50 mm;
• curso até 100 mm;



Bico Palheta com Piezo

PIEZO

RESTRIÇÃO

ESCAPE PARA
A ATMOSFERA

PRESSÃO PILOTO ALIMENTAÇÃO
20 A 100 PSI 

Converte o movimento do piezoelétrico num
sinal pneumático para pressão de controle na
â il t
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câmara piloto.



Bico Palheta com Piezo

Bico

Palheta (piezo)

Restrição 
removível

Pressão piloto

Suprimemento de ar

Pressão piloto

• A criação do sinal pneumático é feita usando o estágio piloto 
baseado no princípio bico palheta.

• Quando a palheta (piezo) se movimenta é gerada umaQuando a palheta (piezo) se movimenta é gerada uma 
pressão piloto. Essa pressão é proporcional a folga entre o 
piezo e o bico:

i ó i d bi lt ã– piezo próximo do bico              alta pressão;
– piezo afastado do bico             baixa pressão .

• A restrição é muito fina e precisa ser mantida limpa.
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A restrição é muito fina e precisa ser mantida limpa.
• É facilmente removida.



POSICIONADOR FY
Base do PiezoBase do Piezo

Base do Piezo

Válvula Agulha

RestriçãoRestrição
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Posicionador FY
Funcionamento Da Base do PiezoFuncionamento Da Base do Piezo

Piezo

100 VRestrição 
removível

100 V

75

50

25

0

Gerador de 
Tensão

Suprimento 
de ar Bico 

Palheta

Pressão Piloto
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Palheta



Diafragma

Pressão pilot (p)

P ã

Área do diafragma piloto (A)

Pressão
do ar de 

suprimento (P)
Área do diafragma do carretel (a)

Princípio do balanço de força

A P ( A ) + F

Área do diafragma do carretel (a)

Força da mola (Fm)

• Utiliza o princípio do balanço de força.

p . A = P . ( A - a ) + FmForça da mola (Fm)

Utiliza o princípio do balanço de força.
• A menor pressão piloto (p) controla a posição da válvula carretel 

que controla a alta pressão de saída (P) a qual também possue 
uma grande capacidade de vazão
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uma grande capacidade de vazão.



Posicionador FY
Bloco PneumáticoBloco Pneumático
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Posicionador FY
Bloco PneumáticoBloco Pneumático
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Posicionador FY
Tampa de LigaçãoTampa de Ligação
Composto por

• Flat cable e Tampa resinada;

• Placa AnalógicaPlaca Analógica

Converte o sinal digital equivalente 
a 4 a 20 mA em sinal de 0 a 100 Va 4 a 20 mA em sinal de 0 a 100 V
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Posicionador FY
Bloco PneumáticoBloco Pneumático
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Válvula carretel

Controla aControla a 
liberação

de ar para as 
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saídas 1 e 2.



Válvula Carretel
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Válvula Carretel

• Válvula Carretel em 
repouso.repouso.

Saída 2 (Fechada)
Vent 2

Vent 1
Saida 1 (Fechada)

Caminho do ar de suprimento
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Caminho do Vent 



Válvula CarretelVálvula Carretel

• Quando a pressão piloto aumenta, o 
diafragma empurra o carretel contra adiafragma empurra o carretel contra  a 
mola.

• Posição de segurança (sem energia).

Saída 2 (Aberto)
Vent 2

Vent 1
Saída 1 (Fechado)

Caminho do suprimento de ar
C i h d t
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Caminho do vent



Válvula CarretelVálvula Carretel

• Quando a pressão piloto diminui, a mola 
empurra o carretel contra o diafragma.

Saída 2 (Fechada)
Vent 2

Vent 1
Saída 1 (Aberta)
Vent 1

Caminho do suprimento de ar

31

p
Caminho do vent



Posicionador FY
Modelos

FY Sensor Hall Remoto

Modelos

FY Sensor Hall

ComprimentosComprimentos: 5 10 15 ou 20 m: 5 10 15 ou 20 m
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ComprimentosComprimentos: 5, 10, 15 ou 20 m: 5, 10, 15 ou 20 m



Equipamento Remoto

FY e TP Remoto.

É í l tili i i d FY TP t d t t dÉ possível utilizar o posicionador FY ou TP montado remotamente da 
válvula, com até 20 metros de distância , através da montagem do 
sensor efeito hall na válvula e o posicionador em um tubo de 2”.

Principais aplicações em  
montagem de válvulas:g

- Difícil acesso na planta;
- Alta temperatura ambiente;Alta temperatura ambiente;
- Alta vibração.
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Suporte para Cilindro

Cursos lineares maiores que 100 mm 
até 1000 mm.até 1000 mm.

Principais aplicações:
ili d d d- cilindro de dampers;

- válvula de curso linear maior que 
100 mm.
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Posicionador FY

Modelos
ACP – Acionador Cilíndrico Pneumático

35
Linear Rotativo



Características Gerais

Curso

• Movimento Linear: 3 a 100mm;• Movimento Linear: 3 a 100mm;
• Movimento Rotativo: ângulo de 30o a 120o

Pressão de AlimentaçãoPressão de Alimentação

• Mínima : 1,4 Kgf/cm2 ( 20 PSI );
• Máxima : 7 Kgf/cm2 ( 100 PSI )• Máxima : 7 Kgf/cm2 ( 100 PSI ).

Montagem
• Diretamente à válvula;
• Com o uso do suporte universal a montagem, pode ser feita

em diversas posições.p ç

Compensação de Temperatura

36

• Circuito eletrônico incorporado.



Instalação

• A precisão global da medição e do controle depende
de muitas variáveis Embora o posicionador tenhade muitas variáveis. Embora o posicionador tenha
um desempenho de alto nível, uma instalação
adequada é necessária para aproveitar ao máximo
os benefícios oferecidosos benefícios oferecidos.

• De todos os fatores que podem afetar a precisão doDe todos os fatores que podem afetar a precisão do
posicionador, as condições ambientais são as mais
difíceis de controlar.

• Entretanto, há maneiras de se reduzir os efeitos da
temperatura, umidade e vibração.
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Vibração

• Embora o transmissor seja praticamente insensível às• Embora o transmissor seja praticamente insensível às
vibrações, devem ser evitadas montagens próximas a
bombas, turbinas ou outros equipamentos que gerem, q p q g
vibração excessiva.

• Caso não seja possível, pode-se optar pelo uso do Hall
Remoto.
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Instalação - Conexões Conexões 
ElétricasElétricas

• O FY tem uma impedância equivalente de 550 Ohms.
C ifi d íd ló i d li d

ElétricasElétricas

Certifique de que a saída analógica de alimentação do
posicionador é capaz de ter uma queda de voltagem de 11
V para cada posicionador.V para cada posicionador.

• Se existe dois posicionadores trabalhando em splitp p
range, a impedância resultante será de 1100 Ohms.
Portanto, a saída do controlador deve ser capaz de
suportar uma queda de voltagem de 22Vsuportar uma queda de voltagem de 22V.

• Em áreas perigosas que exigem equipamento à prova de• Em áreas perigosas que exigem equipamento à prova de 
explosão, as tampas devem ser apertadas no mínimo com 7 

voltas. 
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Umidade

Plástico envolvendo oPlástico envolvendo o 
posicionador, podendo 
aumentar a umidade no 

interior devido aosinterior devido aos 
exaustores e causar 

acúmulo de condensado.
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Instalação - Conexões 
PneumáticasPneumáticas 

Suprimento de ar para o posicionador deve ser ar de 
instrumentação ou seja seco limpo e não corrosivo;instrumentação, ou seja, seco, limpo, e não corrosivo;

Referência a norma ISA (Instrument Society of AmericaReferência a norma ISA (Instrument Society of America 
Standard) chamada  “Quality Standard for Instrument Air” 

(ISA S7.3). Veja “RECOMMENDATIONS FOR AN ( ) j
INSTRUMENT AIR SYSTEM” na página 1.4;
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Recomendações FY
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Recomendações FY
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Recomendações FY
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Instalação - Conexões 
PneumáticasPneumáticas

Água e óleo retido no filtro
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Instalação - Conexões 
Pneumáticas 
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Instalação - Conexões 
Pneumáticas 

• O FY301 tem ao todo cinco orifícios de exaustão
providos de filtros.

• É importante que estas saídas não sejam obstruídas
ou bloqueadas, pois o ar deve circular livremente.

E d i t d bl d i i d• Em caso de pintura do bloco do posicionador,
remover os filtros para evitar sua obstrução com a
tinta. Os orifícios devem ser inspecionados

l t ti ã b tregularmente para garantir que não obstruam a
exaustão.

47



Instalação - Conexões 
PneumáticasPneumáticas 

Pintura do 
posicionador 

realizada pelo 
usuário entupindousuário, entupindo 

as saídas de 
exaustão do 
posicionador.
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Instalação - Conexões 
Pneumáticas

Plástico envolvendo o posicionador, e o cabo “amarrado” no imã.
Pneumáticas 
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Instalação
Excesso de sujeira, plástico..
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Instalação - Conexões 
Pneumáticas

• Nunca exceder a pressão máxima do atuador;

Pneumáticas 

• Nunca exceder a pressão máxima do atuador;

• Usar selantes nas roscas;• Usar selantes nas roscas;

• Selantes como fita PTFE (Teflon) devem ser evitados• Selantes como fita PTFE (Teflon) devem ser evitados
para não causar entrada de fragmentos no interior do
posicionador e eventual obstrução das partes internas;posicionador e eventual obstrução das partes internas;

• Verifique se o suporte não está obstruindo as saídasq p
de exaustão do posicionador;
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Instalação - Conexões 
Pneumáticas

• Verifique se a linha de ar de alimentação está purgada
t d tá l i i d

Pneumáticas 

antes de conectá-la ao posicionador;

• Verifique se a câmara de pressão do atuador não está comVerifique se a câmara de pressão do atuador não está com
água ou óleo em seu interior;

• Quando o posicionador está sem alimentação elétrica a
saída 1 SEMPRE deve estar sem pressão;

• Pressão de alimentação de ar deve estar entre:
1 4 bar (20 psi) and 7 bar (100 psi);1.4 bar (20 psi) and 7 bar (100 psi);

• Filtro regulador deve ser indicado para se
conseguir as condições de qualidade e pressão do
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conseguir as condições de qualidade e pressão do
ar de alimentação;



Instalação - Conexões 
PneumáticasPneumáticas 

• Não remova ou desmonte o posicionador
pressurizado. Retire a energia e circuitos
pneumáticos antes do serviço ou manuntenção;

• Durante o auto setup ou calibração manual que
necessite uma movimentação do atuador para as
posições aberta e fechada certifique se que estaposições aberta e fechada, certifique-se que esta
operação não irá causar nenhum perigo as pessoas
ou ao processo. Sem essa precaução pode-seou ao processo. Sem essa precaução pode se
causar sérios riscos e danos.
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Posição de Segurança

O posicionador sem energia elétrica precisa ter:
Saída 1 = 0 psi;
Saída 2 = pressão de alimentação.

Para atuadores simples ação:
Saída 1 deve ser conectada ao atuador;
Saída 2 deve estar plugada. 
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Posição de Segurança

Dupla Ação, Ar para Abrir 

ENTRADASAÍDA1

SAÍDA2

SAÍDA1 SAÍDA2

ABRE FECHA

Atuador
Falha - Fecha
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Posição de Segurança

Dupla Ação, Ar para Fecharp ç , p

ENTRADASAÍDA1
SAÍDA2

SAÍDA1 SAÍDA2

ABRE FECHAFalha - Abre

Atuador
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Posição de Segurança

Simples Ação, Ar para Abrir 

ENTRADASAÍDA1

SAÍDA1

ABRE

Atuador
Falha - Fecha
SAÍDA 2 deve estar plugada
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Posição de Segurança

Simples Ação, Ar para Fechar

ENTRADASAÍDA1

ÍSAÍDA1

FECHA

Falha - Abre
Atuador

Falha Abre
SAÍDA 2 deve estar plugada
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Instalação - Montagem do 
Suporte LinearSuporte Linear

ATUADORESATUADORESATUADORESATUADORES
LINEARESLINEARESLINEARESLINEARES
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Instalação - Montagem 
do Suporte Linear

LINEAR YOKELINEAR YOKELINEAR YOKELINEAR YOKE

do Suporte Linear

Chapa de montagem
LINEAR YOKELINEAR YOKELINEAR YOKELINEAR YOKE

Garras Suporte do posicionador

Yoke
60

Yoke



Instalação - Montagem 
do Suporte Lineardo Suporte Linear

Garra

Chapa de montagemGarra

LINEAR YOKELINEAR YOKELINEAR YOKELINEAR YOKE

Chapa de montagemGa a

LINEAR YOKELINEAR YOKELINEAR YOKELINEAR YOKE
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Instalação - Montagem 
do Suporte Linear

LINEAR PILLARLINEAR PILLARLINEAR PILLARLINEAR PILLAR

do Suporte Linear

LINEAR PILLARLINEAR PILLARLINEAR PILLARLINEAR PILLAR
Chapa de montagemp g

Suporte do posicionadorGrampo U

Pillar
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Instalação - Montagem 
do Suporte Linear

Suporte do posicionador

do Suporte Linear

Suporte do posicionador

Grampo U
Chapa de montagem

LINEAR PILLARLINEAR PILLARLINEAR PILLARLINEAR PILLAR

Chapa de montagem

LINEAR PILLARLINEAR PILLARLINEAR PILLARLINEAR PILLAR
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Instalação - Montagem 
do Suporte Linear

• O suporte do imã é montado sobre o eixo

do Suporte Linear

• O suporte do imã é montado sobre o eixo 
da válvula.

Parafuso ImãParafuso

Eixo da válvulaChapa original da 
válvula de 
indicação da O t d i ã fi

Porcas

indicação da 
posição

• O suporte do imã fica preso 
entre as duas porcas 
originais da válvula que 
segura a chapa de

Parafuso

Porcas
(originais)

segura a chapa de 
indicação da posição.

64

Parafuso



Instalação - Montagem do 
Suporte RotativoSuporte Rotativo

AtuadoresAtuadoresAtuadoresAtuadores

RotativosRotativosRotativosRotativos
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Instalação - Montagem do 
Suporte RotativoSuporte Rotativo

• Monte as sapatas através das 
roscas do atuador, não aperte os 
parafusos totalmente.

• Monte o suporte do imã ao eixo 
do atuador. Aperte o parafuso.
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Instalação - Montagem do 
Suporte RotativoSuporte Rotativo

• Monte o imã no suporte do 
imã. Não aperte totalmente, 
permitindo a rotação do imã.

• Monte o suporte do 
posicionador como indicado.

• Use o centralizador para 
alinhar o imã e o suporte.
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Instalação - Montagem do 
Suporte Rotativo

Aperte os parafusos das

Suporte Rotativo

• Aperte os parafusos das 
sapatas  para prendê-las ao atuador. 

• Aperte os parafusos doAperte os parafusos do 
suporte do posicionador para fixar 
nas  sapatas.
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Instalação - Montagem do 
Suporte Rotativo

• Remova o dispositivo 

Suporte Rotativo

centralizador e aperte o 
posicionador no suporte.

• Alimente o atuador com
pressão equivalente ao meio dopressão equivalente ao meio do
curso e regule a posição do imã
para que as setas no imã e no
posicionador fiquem coincidentes.posicionador fiquem coincidentes.
Aperte os parafusos para fixar o
imã no suporte.
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Instalação
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Instalação
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Instalação Elétrica

- O posicionador é alimentado pelo loop de corrente
4~20 mA FY301 ou sinal Fieldbus/Profibus
(FY302/FY303)(FY302/FY303).

- Hart é através também do loop de corrente- Hart é através também do loop de corrente.

- Verifique a polaridade antes da conexão. oq p
posicionador tem proteção para polaridade invertida e
para 60 v.
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Partida

1 E lh ti d t d1. Escolha o tipo de atuador: 
- Rotativo ou linear, juntamente com a ação direta 
ou reversaou reversa.

2. Escolha a ação:
- Ar para abrir ou ar para fechar.

3 E lh t í ti d ã d ál l3. Escolha a característica de vazão da válvula:
- Linear, igual porcentagem ou hiperbólica.
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Caracterização de Vazão

• Linear • Hiperbólica • Igual Porcentagem

• Começa rápida • Começa lenta Co eça áp da
e termina lenta

ç
e termina rápida
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Partida

4. Existe um valor de fábrica para Kp e Tr.4. Existe um valor de fábrica para Kp e Tr.
Dependendo do tamanho do atuador e do tempo
de resposta é possível alterá-los para não haver
Oscilações.

Atuador pequeno Até 40 Pol cúbicas:Atuador pequeno - Até 40 Pol cúbicas:
- Kp baixo (Menor que 10).
Atuador Grande - Maior que 40 Pol cúbicas:Atuador Grande Maior que 40 Pol cúbicas:
- Kp alto (Maior que 10).

Resposta Rápida - Tr baixa (Menor que 8).
Resposta Lenta - Tr alta (Maior que 8).
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Partida

5. Fazer o Setup:
- Calibração automática do curso do atuador
Obs: Sempre que mudar a montagem do imã ou
posicionador refazer o Setupposicionador refazer o Setup.

6 . É possível ainda amortecer a velocidade de6 . É possível ainda amortecer a velocidade de
resposta da válvula:
- Varia de 1 até 60 segundos o tempo de fechamento
ou abertura da válvula.

7 No caso de necessitar configuração Split Range7. No caso de necessitar configuração Split Range
ou outro valor de 0 e 100% modificar através do
Lopos e Uppos.
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opos e Uppos



Auto Setup
Q d t t é i i i dQuando o auto setup é iniciado, o
posicionador procura automaticamente
e confere as posições totalmente aberta

Posicão
Abertoe fechada da válvula. Aberto

PressãoFechado

SAÍDA 2SAÍDA1 totalmente
Pinhão (eixo)

Rack (pistão)
Cilindro

( )

totalmente
aberto

Rack (pistão)
(p )

Pinhão (eixo)
Pinhão (eixo)

totalmente 
f h d
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POSICIONADOR FY
Setupp

• Os seguintes passos são realizados pelo posicionador durante o
processo do setup:

• 10% - Abre ou fecha a válvula dependendo do valor inicial da
tensão de piezo corretamente Em caso de erro a mensagemtensão de piezo corretamente. Em caso de erro, a mensagem
“HALL” irá aparecer no display;

• 30% - O posicionador descobre como o imã foi montado;

40% N t t i i d b f h ál l• 40% - Neste momento o posicionador abre ou fecha a válvula
dependendo de sua posição inicial. Se neste momento o carretel
estiver travado ou se o posicionador estiver sem alimentação de ar,
a mensagem “PRESS” irá aparecer no display. (No caso do FY302,
se o KP for baixo ou o Background Traffic for menor que 200, está
mensagem poderá também ocorrer);
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POSICIONADOR FY
Setupp
• 50% - Neste momento o posicionador verifica se o imã está

acoplado à válvula. Caso negativo a mensagem “MGNT” irá
aparecer no display;aparecer no display;

• 60% - O posicionador manda a válvula para 50%. O setup
poderá permanecer nesse passo caso o KP esteja baixo;poderá permanecer nesse passo, caso o KP esteja baixo;

• 70% - Neste momento a válvula está próximo à 50%. O setup
poderá permanecer nesse passo caso o KP esteja alto;poderá permanecer nesse passo, caso o KP esteja alto;

• 80% - O posicionador ajusta suas referências internas de modo
a posicionar a válvula em 50% O setup poderá permanecera posicionar a válvula em 50%. O setup poderá permanecer
nesse passo, caso o KP esteja alto;

• 90% O posicionador verifica se o imã está montado• 90% - O posicionador verifica se o imã está montado
corretamente (seta com seta). Caso negativo a mensagem
“MGNT” irá aparecer no display;
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• 100% - Fim do setup.



Árvore de Programação
Ajuste LocalAjuste Local

S SELECIONA

NAVEGAZ
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Ajuste Local

TYPE - Tipo de Válvula

Através deste parâmetro, o usuário configura o tipo de válvula e o
tipo de ação associada a ela.Tem-se as seguintes opções:

• Lind: Linear e Direta;

• Linr: Linear e Reversa;Linr: Linear e Reversa;

• Rotd: Rotativa e Direta;

• Rotr: Rotativa e Reversa.
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Ajuste Local

AIR_To
Ar para Abrir ou Ar para Fechar

Essa opção configura o efeito da pressão de ar no posicionador.
Se o posicionador opera com “ação direta”:

• deve ser configurado para AIR_OPEN, se o ar é para abrir a
válvula;
• deve ser configurado para AIR_CLOSED, se o ar é para fechar a
válvula;

Caso o posicionador esteja operando em “ação reversa”:

• deve ser configurado para AIR OPEN, se o ar é para fechar adeve ser configurado para AIR_OPEN, se o ar é para fechar a
válvula;
• deve ser configurado para AIR_CLOSED, se o ar é para abrir a
válvula;
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Ajuste Local

SETUP - Auto Posicionamento

• Após a configuração do tipo de válvula através do parâmetro
TIPO deve-se atuar no parâmetro AUTO SETUP.

• Durante o ajuste, o posicionador entrará em estado de auto
posicionamento indicando a mensagem de “SETUP”, que piscará
no display.p y

• Nesse processo serão determinados os parâmetros de controle
e realizado o trim próximo de 0% e de 100%. O tempo necessário

ã é d i d t 4 i tpara a operação é de aproximadamente 4 minutos.

• Após configurar o tipo de válvula descrito acima, circule pelas
opções (chave no orifício Z) até o display mostrar o parâmetroopções (chave no orifício Z) até o display mostrar o parâmetro
SETUP. Insira a chave magnética no orifício S para iniciar o auto
posicionamento prévio da válvula.
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Ajuste Local

LOPOS - Posição Inferior
Permite calibrar a posição inferior, conforme a corrente

d t d l t 4 A ã l t jde entrada, normalmente em 4 mA, a não ser que ele esteja
operando em “split range”. Durante a calibração, deve-se
observar se o controle está saturado, isto é, se a válvula não
tem mais movimento na direção desejada. Neste caso, deve-se
atuar na direção contrária ao movimento da válvula. A calibração
é feita em porcentagem.p g

UPPOS - Posição Superior
Permite calibrar a posição superior conforme a correntePermite calibrar a posição superior, conforme a corrente

de entrada, normalmente em 20 mA, a não ser que ele esteja
operando em “split range”. Durante a calibração, deve-se
observar se o controle está saturado isto é se a válvula nãoobservar se o controle está saturado, isto é, se a válvula não
tem mais movimento na direção desejada.

Neste caso, deve-se atuar na direção contrária ao
i t d ál l A lib ã é f it t
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movimento da válvula. A calibração é feita em porcentagem.



Suporte Técnico

Para perguntas e ajuda técnica

consulte nos em:

techsupport@smar.com.br
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