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DFI302 — Adicionando E/S C 3 =5

« A DFI302 foi originariamente desenvolvida para
operar preferencialmente instrumentos Fieldbus...

« Todavia, muitas aplicacoes requerem a conexao de
equipamentos novos ou ja existente que nao
possuem comunicacao Fieldbus communication...

A DFI302 poderia entao agregar Entradas e Saidas
Digitais e Analdgicas convencionais em um
backplane estendido...

« (Cada moddulo controlador pode conter um
subsistema de E/S até 256 pontos.

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DFI302 — Adicionando E/S C 3 =5

* Ha muitos tipos de Modulos disponiveis para a DFI302.

« Juntamente com a lista apresentada, muitos outros
modulos estao sendo desenvolvidos para atender a
uma gama bastante grande de aplicacoes em
Automacao e Controle de Processos industriais.

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



Vlodulos de Entradas/Saldas Fd .-:5"1-
DISCRETE INPUT
MODEL |DESCRIPTION IO TYPE
DF11 2 Groups of 8 24VDC Inputs (Isolated) 16-discrete input
DF12 2 Groups of 8 48VDC Inputs (Isolated) 16- discrete input
DF13 2 Groups of 8 60VDC Inputs (Isolated) 16- discrete input
DF14 2 Groups of 8 125VDC Inputs (Isolated) 16- discrete input
DF15 2 Groups of 8 24VDC Inputs (Sink)(Isolated) 16- discrete input
DF16 2 Groups of 4 120VAC Inputs (lsolated) 8- discrete input
DF17 2 Groups of 4 240VAC Inputs (Isolated) 8- discrete input
DF18 2 Groups of 8 120VAC Inputs (lsolated) 16- discrete input
DF19 2 Groups of 8 240VAC Inputs (lsolated) 16- discrete input
DF20 1 Group of 8 On/Off Switches 8- discrete input

T e DNDNE Cravam e
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IVlodulos de Entradas/saldas

=11 e
- Centro

Treincire

DISCRETE OUTPUT
MODEL |[DESCRIPTION IO TYPE
DF21 1 Group of 16 Open Collector Qutputs 16- discrete output
DE22 ﬁs%igrepd?f 8 Transistor Outputs (source) 16- discrete output
DF23 2 Groups of 4 120/240VAC Outputs 8- discrete output
DF24 2 Groups of 8 120/240VAC QOutputs 16- discrete output
DF25 2 Groups of 4 NO Relays Outputs 8- discrete output
DF26 2 Groups of 4 NC Relays Qutputs 8- discrete output
DF27 1 Group of 4 NO and 4 NC Relay Outputs 8- discrete output
DF28 2 Groups of 8 NO Relays Outputs 16- discrete output
DF29 2 Groups of 4 NO Relays Outputs (W/o RC) 8- discrete output
DF30 2 Groups of 4 NC Relays Outputs (W/io RC) 8- discrete output
DE31 ;S}Imup of 4 NO and 4 NC Relay Outputs (W/o 8- discrete output

T e DNDNE Cravam e
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IVlodulos de Entradas/saldas

Vv, ham >

— CTeEentro o

Treincire

COMBINED DISCRETE INPUT AND OUTPUT
MODEL |DESCRIPTION /0O TYPE
DE32 1 Group of 8 24VDC Inputs and 1 Group of 4 NO 8- discrete input/4- discrete output
Relays
pF33 |1 Group of 8 48VDC Inputs and 1 Group of 4 NO | g jicrote inputi4- discrete output
Relays
DF34 1 Group of 8 60VDC Inputs and 1 Group of 4 NO 8- discrete input/d- discrete output
Relays
pF35 |1 Group of 8 24VDC Inputs and 1 Group of 4 NC | o jicrote inputi4- discrete output
Relays
DFag |1 Group of 8 48VDC Inputs and 1 Group of 4 NC | g yicrate input/a- discrete output
Relays
DE37 1 Group of 8 60VDC Inputs and 1 Group of 4 NC 8- discrete input/d- discrete output
Relays
1 Group of 8 24VDC Inputs ,1 Group of 2 NO and : . i
DF38 2 NC Relays 8- discrete input/4- discrete output
1 Group of 8 48VDC Inputs , 1 Group of 2 NO e . e
DF 39 and 2 NC Relays 8- discrete input/4- discrete output
1 Group of 8 60VDC Inputs , 1 Group of 2 NO " . e
DF40 and 2 NC Relays 8- discrete input/4- discrete output

T e DNDNE Cravam e
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IVlodulos de Entradas/saldas

DF41 2 Groups of 8 pulse inputs — low frequency 16-pulse input

DF42 2 Groups of 8 pulse inputs — high frequency 16-pulse input

DF43 1 Group of 8 analog Inputs 8-analog input
DF44 1 Group of 8 analog inputs with shunt resistors 8-analog input
1 Group of 8 differential analog inputs with shunt i
DF57 resistors 8-analog input
DF45 1 Group of 8 temperature Inputs 8-temperature

DF46 1 Group of 4 analog output 4-analog output

DF1 Rack with 4 Slots No /O
DF2 Terminator for the last rack No I/O
DF3 ~ DF7 |Flat Cables to connect two racks No I/O

ATC M O©XNNE Crvame e e e L e O e e



DFI302 — Adicionando E/S C 3 =5

» Para adicionar E/S na DFI302, deve-se utilizar o Syscon
para configuracao.

 Na Janela Fisica, adicionar na DFl:

— Resource Block (RES)
— Hardware Configuration (HCT)
— Transducer (HC)

— Temperature Transducers (when using Temperature
Modules).

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



Blocos de Funcgao C ;1 B0

« A DFI302 usa os mesmos Blocos de Funcao dos instrumentos
Fieldbus instruments: PID block, Al block etc.

- Isto significa que o Syscon pode ser usado para configurar qualquer
parte do sistema: transmissores, posicionadores e controladores de
forma unica e integrada.

« Uma vez construida a estratégia de controle e definidos os Blocos de
Funcao a serem localizados na DFI302, configurar os canais para os
Blocos que fazem interface com os modulos de E/S.

T e DNDNE Cravam e
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DFI302 — Adicionando E/S C 3 =5

* A ordem de definingcao dos blocos Resource, Transducer
e outros Blocos de Funcao € muito importante, porque
quando o Syscon faz o download da configuragao, varios
cheks de consisténcia serao feitos na DFI302.

* ApoOs o Resource e Transducers, podem ser adicionados
os blocos Al, MAI, AO, MAO, DI, MDI, DO, MDQO, etc., de
acordo com a aplicacao.

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



Blocos de Funcao na DFI302 =

Para configuracao de E/S, instanciar blocos na CPU DF51.

H Syscon - DFI_Discrete - [Fieldbus1]

Project File Edit  Search  “iew Communication  Window  Help

Fieldbus1

b RES_DFI
4], DFI_TOR_22
4 b HCT

b MDI

~d b MO
-} TIMER

Nesse caso, a DFIl agora trabalhara como controlador, executando
Blocos de Fungao, e nao somente como Linking Device.

T e DNNE Curan e e e e L e O e e



RES - Resource Block

Walue

- STRATEGY
- ALERT_KEY

E-MODE_BLK

-ACTUAL
--PERMITTED
L NORMAL
~BLOCK_ERR
~R5_STATE
B-TEST_Rw
--DD_RESOURCE
- MANLFAC_ID
- DEV_TYPE
- DEV_REV
-DD_REY
E-GRANT_DENY

I

MTARGET CIROu

[C1RCas
[CICas

[+ it
[CIkan
[Joos

Cancel Edit

End Edit

.

| Help |

T e DNNE Curan e
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HCT - Hardware Configuration Transducer ( =y

Treincire

* Define o tipo de Mddulo para cada Slot na DFI1302

« Define quantas E/S existem em cada Rack e Slot

* Mostra o status dos Modulos de E/S:
— |/O Modules Scan Control :
« Man - No Scan Done
« Auto - Scan
— /O Status Overview

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



HCT - Hardware Configuration Transducer ( =

O Método de execucao deste Bloco escrevera todas as
saidas dos modulos e entao fara a leitura dos Modulos de
Entrada;

* Se qualquer Modulo de E/S falhou na execucao (Scan), sera
indicado no parametros BLOCK_ERR e
MODULE_STATUS x.

« Torna facil encontrar o médulo ou mesmo qualquer sensor
que esteja com falha;

* Criar o Bloco, ajustar MODE_BLK para AUTO e preencher
|O_TYPE_Rx com os dados do respectivo médulo em uso.

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



HCT - Hardware Configuration Transducer

=10 x|

THE

& m)

Farameter W alue
- TARGET Auto
- AT AL
-PERMITTED
g L MORMAL
- BLOCK_ERR
E-10_T¥'FE_RDO
: E----SLEIT_EI
- SLOT_1
50T _2
. i....5|_|:|T iy
EI IEI TYFPE_R1
: e5l0T_0 g-Dizcrete [nput
5 SLOT 1 g-Dizcln 4-DiscOut
L-SLOT 2 4-ﬂ.nalngﬂutput
' IEII""'I'_TF'E B2 g-Temperature
e “TYPE B3 a-Dizcrete Output -
o G B Ayailable =
ﬂ No 140 -
Cancel Edit End Edit Cloze Help

T e DNNE Curan e
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TEMP - Temperature Transducer Block _ o=

Treincire

« Este Bloco € o Transducer para o Modulo DF-45, o qual contém
8 entradas de sinal para RTD, TC, mV e Ohm;

* Ao utilizar este modulo, o Bloco TEMP é necessario e deve ser
adicionado a conflguragao no Syscon antes dos Blocos
responsaveis pelas interfaces com E/S;

» Criar o Bloco, ajustar o MODE_BLK para AUTO e preencher os
parametros com Range, Sensor, etc. correspondentes aos
elementos primarios para medlgao de Temperatura conectados
ao Modulo DF45.

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



TEMP — Temperature Transducer Block '€ ="

Trelincre

Off Line: DFI_410 - Temperature Transducer - DFI_TEMP . I ] |
| ]2 oS |a || [ 5 B[4[8|[s @
Farameter | Y allie :l

E-MODE_BLK
- TARGET Auto

~BLOCK_ERR
-~ CHANNEL 1309
- TEMP_(0

Il

E-TEMP_5

H-TEMP_B

H-TEMP_7

E-vaLUE_RAMGE_D

-EU_100 S1all]
-EL_D 0
EIMITS_INDEX C

-SENSOR_CONMECTION_O -wire
~SEMSOR_TYPE_O Ft100EC
H-wal E_RaMGE_1

~-SENSOR_COMMECTIOMN_1

~-SEMSOR_TYPE_1 -
4 | b

Cancel Edi: | Edt | Close | Help |

(|
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DFI302 — Adicionando E/S C 3 =5

MCrme

« Usando a DFI302, o usuario pode configurar tanto a
quantidade de Mddulos de E/S como o tipo ( Entrada ou
Saida, Discreta, Analogica, Pulso, etc. ).

* Os Modulos de E/S tém seus pontos definidos como

segue:
RACK 0-14
SLOT 0-3
GROUP 0-1
POINT 0-7

* O valor do parametro CHANNEL € composto na forma
RSGP.

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DFI302 — Adicionando E/S ¢ e

Treincire

* Por exemplo o parametro CHANNEL 1203 significa Rack
1, Slot 2, Grupo 0 e Ponto 3. Se o CHANNEL para um

Bloco MAI for 10119, significa Rack 10, Slot 1, Grupo 1 e
Ponto 9 ( Todos os Pontos ).

OFf Line: DFI_410 - Analog Input - DF45_AT - O] x|

<[ @BRa@B [« [z BT 8B
Farameter |"»-’a|ue

E-MODE_BLK
- TARGET Auto

EE

P_FTIME

Ei 2

Cancel Edit End Edit Close Help |
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DC302 — Controlador Discreto de =
Campo

1131 Application [PT)

(1]

FF H1

‘ Al

ﬁ iaddiasddidididy LD302

A4

vV V

M

g |
E
N

AALM

DC302
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DC302 - Flexible Function Block

Inputs

-

1131 Application (PT)

[

.

A,i'_

—

eI r

i

_H'_

] O ()

\

~

N S N N Iy i Iy

/

Examples:
Multiple Analog Input - 8 Channels

Multiple Analog Output - 8 Channel
Multiple Discrete Input - 8 Channels

b

U UTUTTUT

Multiple Discrete Output - 8 Channels
Application-specific Blocks - IEC 61131

Outputs

T e DNDNE Cravam e
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DC302-10 — E/S Remotas Fieldbus C 3 =5

 E/S Discretas conectadas diretamente via Foundation ™
Fieldbus.

 Blocos de Funcao instanciaveis para controle regulatorio
e controle discreto no campo: FLEXIBLE FB,FFET,
AALM, TIME, DI, DO, MDI, MDO, ARTH, ISEL, PID, PID
STEP,...).

* Facil de usar;

» Unidade integrada unica.

* Integra E/S discretas e devices Fieldbus.

» Alimentacao, controle e E/S no mesmo hardware.

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e




DC302-10 — E/S Remotas Fieldbus C 3 ==

Caracteristicas Técnicas:
» Alimentacao: Non Bus powered (9-32Vdc)

* Entradas: 1 Grupo de 16 Entradas ( 0 to 30 VDC))
5000 Vac Isolacdo Otica
Alimentacao Externa: 18 — 30 Vdc

Consumo Tipico a plena carga ( Todas as Entradas ON): 120mA

16 LEDs de Entrada

» Saidas: 1 Grupo de 8 Saidas em Coletor Aberto
5000 Vac Isolacdo Otica
0.5 A por Saida
8 LEDs de Saida para indicacao

Alimentacao Externa: 20 — 30 Vdc ( Consumo Maximo: 35 mA )

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DC302-10 E/S Remotas Fieldbus ¢ — ik

Treincire

« Carcaca: Policarbonato, 10% Glass Filled
 Temperatura: 110°C (230 °F) UL94VO

* Protecao: IP20 (finger protected)
 Montagem: Usando Rack DIN

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DC302-10 E/S Remotas Fieldbus

Treincire

Blocos de Funcao:

DI — Discrete Input
DO - Discrete Output

MDI — Multiple Discrete Input

MDO - Multiple Discrete Output
ARTH - Arithmetic

ISEL — Input Select

PID - PID

AALM - Analog Alarm

FFET - Flip-Flop and Edge Trigger
TIME - Timer and Logic

PID STEP - Pid step

FFB - Flexible Function Block

T e DNNE Curan e
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DC302 - Controlador Discreto de ¢

Treincire

Campo

H1

LD302

|
OUT 1 'H oo :
TRD or ALM
MDO

Al TRD

LEVEL

Aplicacao: Controle Distribuido

( O sinal de Limite do Nivel partira o motor da bomba ou abrira/fechara

uma valvula on/off )

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DC302 — Controlador Discreto de C 3 =5
Campo

HA1
OUTA T o e e R
I ii I LD302
1
ELECTRIC TRD PID |
ACTUATOR OUT 2 STEP _h-'
Al TRD LEVEL

Aplicacao: Controle Distribuido (PID step)

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DC302 — Controlador Discreto de C 3 =5
Campo

TRD H1

LOGIC USING
TIME & FFET

Aplicacao: Controle Discreto Distribuido usando Blocos de Fungao
TIME & FFET

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DC302 — Controle Discreto de Campo C 3 =5

‘ ‘ HSE Fieldbus

Treincire

DFISDE
| H1 Fieldbus
Level DCSDE@@
Switch r
S ) H
I
s MW otor
Tank g Control
- entre
o

ESDEHDM W Ve |

Aplicacao: Versatilidade

T e DNDNE Cravam e

e e e e o R e e



DC302 — Controlador Discreto de C 3 =5
Campo

*16 Timers ON _Delay
*16 Timers OFF_Delay

. |
= E | *16 Timers Pulse
& ... Flexible Function Block 16 Contadores UP

d

(=N

e

‘ *16 Contadores Down

HSE

*16 SR Flip-Flops
*16 RS Flip-Flops
*96 Bits Auxiliares

8 DI Conectaveis

8 DO Conectaveis
*50 Linhas de Logica

[l e
LD302
®_ DI
DC302
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UloUZ — IFFb — Fiexipble Function bloCK 7 e

- CTeEentro o

Treincire

" ™
IO ] 3 < [ JouT_o
FROCESSING:
IN_D2 [ - , TPTONTOT, | ouT_D2
CTD,CTOERS SR
IM_D3 (] - (] oUT D3
MaN
M_O4 [ * LOGICAL OPERATION i | [ ]0UT D4
EASED ON .
IM_D5 ] o CSNRHADREL JERE AITO (| OUT_DS
(4N DO0RXORNOT)
MO8 [ 5 LS L ] QUT_DE
« HE_IH
IM_B7 (] " L T—— () oUT o7
M D[] . [ ouT_DE
" _FEMFE_valL i T S
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FFB_I/O_Block

HW N Value1 101
HW N ValueZ 102
HW INValue3 103
HW N Valued |04
HW N Values 105
HW N Valueb 106
HW INValue? 107
HW N Valuet |08
HW N Valueb 0%
HW INValue10 10
HW INValue11 111
HWW |IN.\Value1Z 12
HVY IN.Value13 13
HW INValue14 |14
HW INValue15 15
HW IN.Value16 |16
HWW [N, Status =l
HW OUT . Status 1)
HW OUT Value1 1
HW OUT Value2 2
HW OUT Value3 3
HW OUT Valued 4
HW OUT Valueb 5
HW OUT Valueb G
HW OUT Malue? o7
HW OUT Valueg 08

T e DNDNE Cravam e
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FFB 1/0_Block

T e DNDNE Cravam e

IN_D1.Status IN1S
IN_D2.Status IN25
IN_D3.Status IN3S
IN_D4.Status IN4S
IN_D5.Status INSS
IN_D6.Status INGS
IN_D7.Status IN7S
IN_D8.Status INBS
IN_D1.Value IIN 1
IN_D2.Value IN2
IN_D3.Value IIN3
IN_D4 . Value IN4
IN_D5.Value INS
IN_D6.Value IING
IN_D7 . Value IN7
IN_D8.Value IN8
QUT_D1.Status SOUT1
QUT_D2.Status SOUT2
QUT_D3.Status SOUT3
QUT D4 .Status SOUT4
OUT_D5.Status SOUTS
OUT_D6.Status SOUTE
OQUT_D7.Status SOUTY
OUT_D8.Status SOUT8
QUT_D1.Value QUT1
QUT_D2.Value ouT2
DUT=D3.‘JEEUE OUT3
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FFB_1/0_Block

T e DNDNE Cravam e

Vv, >l

- CTeEentro o

Treincire

QUT_D4.Value QuUT4
QUT_D5.Value QUT5
QUT_D6.Value QUTE
QUT_D7.Value QUT7
QUT_DB8.Value QuT8
FSTATE VAL D1 FS1
FSTATE VAL D2 FS2
FSTATE_VAL_D3 FS3
FSTATE_VAL_D4 FS4
FSTATE_VAL_D5 FS5
FSTATE_VAL_D6 FS6
FSTATE_VAL_D7 FS7
FSTATE_VAL_D8 FS8
AUX _01_16 AD1-A16
AUX_17_32 A17-A32
AUX 33 48 A33-A48
AUX_49 64 A49-A64
AUX_65_80 ABS-AB0
AUX_81_96 AB1-A96
TON TONO1-TON16
TOFF TOF01-TOF16
TP TPO1-TP16
CTU CTUO1-CTU16
CTD CTD01-CTD16
RS RS01-RS16
SR SR01-SR16
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FFB: Simbolos Logicos =5
Logic Qperation and Command line Symbol - description
AND &
OR |
XOR A
NOT !
EQUAL =
(arg1,arg2) To define function arguments
: End of logic line

NOTA:

« Documentar identificando todas as Entradas e Saidas
do Bloco (HR_IN, HR _OUT, IN_D and OUT_D);

 |sto sera um bom auxilio durante a configuracao do
Bloco FFB!!

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e
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DFI302 com Coprocessador Logico DF65 _-—

T o DNNE C .~

SYSCON/PT/HMI

HSE
D D D D
F| F F| F
5 g | WO | VO 5 g | WO | WO
0 1 0 5
) »
SERIAL MODBUS CONNECTION
D D
F|F L
o | 1o Wo (| o | wo | o
6 6 |
1] &

DF50 POWER SUPPLY FOR BACKPLANE 90-264VAC REDUDANT

DF51 DFI302 PROCESSOR 1x 10Mbps, 4x1

DF65 1131 COPROCESSOR

DF66 REMOTE 1/O

e = e A PR e N o



DF65 — Coprocessador Logico C 3 =5

O DF65 € um Processador Logico para o System302;

« Configurado via Logica Ladder através do software
LogicView;

e Trabalha como um Controlador Légico padrao, mas
também comunica-se com o sistema Foundation Fieldbus

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



Architectures — DF65 Solution C ;1 B0

=nse | |
DFI302 oprocessador Logico DF€
E/S Discretas
T T ] | '

Estacao de E/S Discreta Remota

T e DNNE Curan e

E/S Discretas
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DF65: Conectividade ¢ — ik

Treincire

» Aberto para os Protocolos de Comunicacao:

— Modbus RTU

— Modbus/TCP (Ethernet 10 Base-T)

— Remotas

— Foundation Fieldbus

— Profibus DP / PA (Futuro)

— DeviceNet (Futuro)

— DF65 OPC Server — HMI e Supervisao

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DF65: Controlador Escalavel C 3 =5

« Até 1024 Pontos Discretos ( Considerando Pontos
Virtuais )

« Ate 1024 Variaveis Analogicas
« Até 15 Racks com 4 Slots
 Remotas ( Racks Adicionais ) — até 06 RIO’s

« Maximo numero de Pontos Analdgicos por RIO: 120

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DF65: Escalabilidade (- 3

Trelincre

T e DNNE Curan e e e e L e O e e



DF65: Escalabilidade

Ethernet
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DF65: Processador Ladder C 3 =5

Médulo DF-65
o

.

A E P1
Q

0

o

o |2

@ =

1 g
1

oll & P3
el S

|

oll &

« 3 Portas Seriais Independentes

 Todas as Portas podem trabalhar
como MODBUS RTU Escravo

« A Porta P3 pode ser configurada
como Mestre de Remota

T e DNNE Curan e
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DF65 - Hardware C 3 =5

- Memoria Flash: 512 Kbytes

- NVRAM : 128 Kbytes

- Capacidade de Real Time Clock

- Indicacao por Led de todos as portas de comunicacao

- Dip switches frontal para ajustes de comunicacao

- Single boarded

- HS: hot swap: permite a troca de modulos com o sistema

energizado

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



DF65 — Processador Ladder =
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3 Portas de comunicacao que podem
ser acessadas ao mesmo tempo:

P1. RS-232C, Modbus RTU, 1200
to 57600 bps

P2: RS-485, Modbus RTU, 1200 to
115200 bps

P3: RS-485, Modbus RTU, 1200 to
115200 bps ou Mestre de Remotas,
57600/115200/230400/460800 bps.

Uma unica CPU pode trabalhar como
CPU Normal ou como CPU Mestra
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Uroo — RIO! Interrace remota de Vc -‘5;“'

Alta Velocidade

DF66 — CPU Remota

fak3
=
z
=
>
0o
&
fé-.
-
ol
&
=
[
G
—

b-485 P3

« P1é& MODBUS RTU para
acesso de variaveis locais

— RS-232C (1200 to 57.6Kbps

232C P1

e P2 e P3sao Canais de E/S
'TCH  Escravos

-485P2  — Redundancia

— RS-485 (57.6K to
460.8Kbps)
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e >l
-Cenfro <

o-

Ethernet

8

HUB/Switch

DF65 com Ethernet (MODBUS/TCP)
cHHANMN

%) 5]
o =
(7]

e M

n

.
©
E

(7]
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Trelincre

> ile
-C@nfro <

(o-

DF65 com Ethernet (MODBUS/TCP)

Ethernet

HUB/Switch

OMANM

DF65

Kl [

K] [] s

w [T

e [

w [T

K] [] e
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DF65 - Redundancia

&
=
=
=
&
=
=
=
e
=

P1

Inter-CPU Port

P2
P3

P1: Modbus RTU

— RS-232C (1200 a 57.6
Kbps)

ICP (Inter-CPU Port)
— 1.8 Mbps

P2: Modbus RTU

— RS-485 (9600 a 115.2
Kbps)

P3: Remote I/O Master

— RS-485 (57.6 a 460.8
Kbps)

T e DNNE Curan e
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Sistema com DF65 Redundante

DF-66
Escravos

Standby

» Passiva




Sistema com DF65 Redundante -
Inter-CPU connection ICP-700-D3
DF50
Power Supply
DF50
& ElA RS-Z222 . aner upplv F1
g ERsEs Pz .
P3
DF65R DF65SR
MAIN BACKUP
po DF66

DF5
Power Supply
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Sistema com DF65 Redundante L =ty

PC 1 l L Fczl i
| |

P1 2% P1 P1|
[ EJI [ Ifl
DF inter cPucabte | DF H
s | U+ —=|—F+————— -5
P R P2
P3 F3
MBT00 MBT00
LC700 MAIN RIO LC700 BACKUP
H
DF 0
50
P2
P3

Connect up to 6 RIOs throw same P2/FP3 connection

The FO modules are only included in the racks where the RIO module 15 present.
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Trelincre

Mais Redundancia: Power Supply & Ethernet VG Rl

Ethernet (A)
Ethernet (B)

c—c ]

g :

O

£ 2 :

= o

o o
5 :
o :
- -
2 3
~~ =
L

>

B :

© o

= g

2 :

(7)) : >
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DF65 Redundante ¢ — ik

Treincire

Hot-Standby
Transferéncia de Controle em 40ms

Configuragcao Automatica da CPU
trocada

Trabalha em combinacao com Fonte
de Alimentacao Redundante

T e DNDNE Cravam e
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D00 Redaundante: Fower sSupply & Ethernet 7 ¢ e

« Power Supply Redundante

 Uma segunda PS-AC-R ¢ conectada no 3° Slot para
redundancia de fonte
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D00 Redaundante: Fower sSupply & Ethernet ’'¢ T ELLL

CPU Unica, Fonte Dupla Dupla CPU. Fonte Dupla

PS |DF | PS
AC| 65 |AC
R|R|R

T Y 52”1:* Emar J I e e e L e O e e
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Configuracao C .59

Treincire

Como configurar e comunicar um sistema
Fieldbus e o Controlador Légico DF65?
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Troca de Dados Entre DF51 e DF65 r( =

Treincire

« Ha basicamente 3 modos de fazé-lo:

- Via Modbus RTU : Serial
- Via Modbus TCP : MB700
- Via Fieldbus : FB700 Fieldbus Card

T e DNDNE Cravam e e e e e o R e e



Troca de Dados Entre DF51 e DF65 C 3 ==

* Blocos de Comunicacao Modbus estao disponiveis na
CPU DF51:

* Modbus Configuration Function Block
 Modbus Control Slave Function Block
 Modbus Supervision Slave Function Block
 Modbus Control Master Function Block

* Modbus Supervision Master Function Block
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A Ferramenta LogicView

l OGIC ¥IEW - IRR1-L2-U1 0f8x - [NETE - Exe Order: 6 - Total Nets: 11]

r

> ile
—Cenfro <

Trelincre

Fle Edk Configurabion Tools Wi_'lcbws Help

DeRae OEDE ( ®0F B OB

eIk Y
I

METE (Dese: UC-B201 & UC-8202
YMIBGITIES YMIBGITISS DFZ8GIES01 400 TOM1 10 [F 2851 BB 40.0
LT-520104 _HI BLT-E20M01_H Uv-B2010 TORH 12 Lv.820101
| 1 J/l’ 11 F | £
TOMN 1]
I | 11 (*)—
YMIBGITIIE.S
uc-azo
YMIBGITIIS 4 YMIBGITIES B DFZ8G1BS80140.0 TON 11 DF 2851881 40,0
LT-&20104 _LO BLT-S20M 01 _L Uv-820M M TORH 13 Uy.820101
| 1 ‘Ir,l’ ‘V F 1 ™
TO s
11 | I \5)
YRMIBGITIIE S
uc-g2m
YMIBGITIE.T YMIBGITIE DFZ8G1B80140.1 TOM1 12 DF 28618801 40,9
LT-820102_HI BLT-820102_H Uv-820M02 TOMH 14 Uy.820102
| 1 ’I’/ ] 1 Efr 1 o\
4]
11 | 11 oMby \BJ
YRHBEGITIIG 4
uc-a202
! ) ”
\R
WMIBGITIED YMIBGITIB2 DFZ8G1BS0140.1 TOR 13 DF 2818801 40,1
LT-Z&2H02_LO BLT-220102_L Uy-820102 TOMH 15 L.220102
[ 1 ¥ 4k  —— /
10 | | L0y \SD_'
YMHBSI TG4
uc-g202

GL®TX @ AX @ EtheNet

Oifine | Enabled | | Modiied

4B

I

<>

©r

I

<t

>

©r

T

JUKHP

=

=ETH>

:

=12l x]

i

dsan| SO RS I

4[6 x| » smar Laboratories Corp.
J Iﬁ.,__jLagc Irtegra:‘nn_j I.El__'lnnpuamndmbu

|Elrhmc-limsn&.,._i ) Ref

o [ coGICviEw - 1. [« I 1:48Pm

T e DNNE Curan e

e e e L e O e e



A outra Ferramenta: Syscon ( =

Trelincre

Syscon - teste
Project File  Edit  Search Communication  window Help

== ]
i eP|Eal Sele-flEs] el [0 & o] 2] r 2 @7 FalE S 2| =
=gl x| =lol x|
@ teste
(SRS Areal
G@ Process Cell
vm Fieldbus Nebwoarks
[l G DFIL
,ﬁ FF1
T AT
(=P Process et I
- Control Moduls

[
5tart||J:ﬁ@ﬂ@]@®”

| Cursar: = 87, Y = ZE0 I R: 255, &5: 255, B: 255
Sysc... ﬁSmar...| jjSmar...l @untitl...l EDF1302| FFDi...I 195 LOGL,

: VDS @B R  2zeem
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MB700 — Modulo de Interface =

Caracteristicas:

 Componente dos produtos Smar LC700/DF65 Smar e
Modulo de Integragcao com System302;

* Funcodes: Interface, Gateway, Linking Device, Bridge e
Concentrador de Dados MODBUS;

* Pode ser utilizado com equipamentos e software de
diferentes fabricantes devido a utilizacdo de padrdes
abertos como FOUNDATION™ Fieldbus OPC e
MODBUS TCP/IP e RTU.
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MB700 — Processador Modbus < -

Fct Init / Reset
ICTS | 6

A

—
(e}
[)]
(]
[0}
[&]
j
o
(2]
>
Q0
e}
(e}
=
1
o
o
~
m

M

D D DD D DD B D G

 Porta Ethernet 10 MBps

 Porta Serial EIA 232

* Porta Serial EIA 485

1 Porta Redundante Sincrona FF H1

« Configuracao via Syscon

 Atualizacao de Firmware e IP via
FBTools

» Supervisao via DFI OPC Server,
Modbus RTU/TCP ou DF65 OPC Server

T m DNNE Curan e
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MB700 — Blocos de Funcao

r

e >l
-Cenfro <

Trelincre

I8 Fieldbus 1 - O] x|

El-ﬂ Fieldbus 1 { Upstream pork @ 1 - Macro Cycle : 130 ms }
EI% ME7O0 § MB 700 - Main Fieldbus ; Fieldbus 1 [Rook] }

T} RES { Resource Black

------ 9 L CCF 4 Concentrate Configuration *
I:I. iZ_M { Concentrate Control Masker }

------ T L C5M { Concentrate Supetvision Master -
I:I. i_0L { Concenkrate Data Logger }
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>l
- Centro

: Treincire

CCCF - Concentration Configuration
Function Block

On Line: MB700 79 - Concentrate Configuration - MBT9-CC

[e[>[ol@@lsla[@@M (¥ 52 b B[H6) ﬁ _I

Fararneter | Walle | [ uality | Ehan...l &
-ST_REY Kl Good:Mon Spemhc:
- TAG_DESC Good:Mon Spe ||::
« Permite ajuste de parametros I ’ Cecition pecilc
-0 ERT_KEY i Good:MNon Spem ic:

de comunicagéo entre o A '

MB700 ment Cactia o Goodon pecic
e eqUIpa e OS, ----- PERMITTED At 005 Gioad Non S pecifc
escravos Modbus atraves da | .o Fr Contio Syt
: = H -~REDUMDANCY _ROLE Mo redundancy. Good:Maon Specific:
Ethernet e comunicacao serial | Feouomersrre Gra, oo hon Somcli
-BAD_COMM True. Good:Mon Specific:
( E |A2 32/E IA485) . ~BAD_COMM_STANDEY True. Good:Non 5pecific:
- CHECK._COM_STANDEY Falze. Good:Non Specific:
-DEVICE_ADDRESS 247 Good:Mon Specific:

O usuario define a velocidade

—-SLAVE_ADDRESSES

A . - IP_SLAVE_1 192168161179 GoodMon Specific:
de tranSferenC|a de dadOS daS - IP_SLAVE_2 192.168.161.179 Good:Nan Specific:
rt . . .d d :E gﬁﬁg_i gooj:mongpeci:!c:
ood:Mon ECIIC
po as Serlals, parl a e’ IF_ SLAVE & Good:NonSEecific:
IF_SLAVE_E Good:Mon Specific:

timeout, numero de

- MODBUS_ADDRESS_SLAVE_1

3 Good:Mon Specific:
H ~ 1 ~ --MODBUS_ADDRESS_SLAVE 2 4 Good:Mon Specific:
retransmlssoes e dlregao de -MODBUS_ADDRESS_SLAVE_3 0 Good:Mon Specific:
--MODBUS_ADDRESS_SLAVE_4 0 Good:Non Specific:
bypaSS_ -MODEUS_ADDRESS_SLAVE 5 00 Giood:Nan Specific:
--MODBUS_aDDRESS_SLAVE_E 0 Good:Non Specific:
H 4 H ~BalD_RATE 19200 Good:Mon Specific:
Executa O Dlag nOStICO do --STOP_BITS 1 Good:Maon Specific:
. . -PARITY Ewen Good:Non Specific:
Scan Tlme da rede -TIMEOUT 1000 Gioad:Non S pecific:
’ -~RTS_CTS_TIMEQUT 1] Good:Mon Specific:
-MNUMBER_RETRAMSMISSIONS 1 Good:Non Specific:
o Cada MB?OO Suporta Somente - SUPERVISIOM_OFF_DUTY 1] Good:Mon Specific:
~COMTROL_OFF_DUTY 0 Good:Mon Specific:
1 B I OoCO C C C F ] ~BYPASS_DIRECTION TCF to Serial GoodNon 5 pecific:
- OM_APPLY Hone, Good:Mon Specific:
-SERLAL_SCAM_TIME 4118 Good:Mon Specific: &
B UF'D.t’-'«TE EVT -
4 | o

CancelEdit | Edt | Close | Help
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ham >

CCCF - Concentration Configuration ( -
Function Block

* O usuario deve atribuir um endereco Modbus ao MB700, o qual
nao pode ser o mesmo de outro device na rede Modbus serial ou
Ethernet;

* O usuario deve ajustar o parametro DEVICE_ADDRESS. O valor
default € 247 (Bypass -TCP/IP to Serial);

* Nas aplicacées onde o MB700 € o mestre TCP/IP, o usuario deve
também informar o endereco IP dos devices em
SLAVE_ADRESSES.

* O usuario deve também ajustar o parametro BYPASS DIRECTION
a fim de estabelecer a direcao do bypass:

0; TCP para Serial
1; Serial P1 para TCP
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CCSM - Concentrate Supervision -
Master

Este Bloco fornece informacgao para monitorar um device Modbus
escravo conectado a porta serial do MB700 com funcionalidade
de supervisao;
Esta funcionalidade é obtida remapeando as variaveis Modbus do
device nos parametros desse bloco.
Cada Bloco pode supervisionar:

- 96 Pontos Discretos;

- 56 Pontos Percentuais;

- 8 Inteiros;

- 16 Pontos Flutuantes.

O padrao do protocolo Modbus especifica a divisao dos enderecos da
seguinte forma:

0001 a 9999 — Saidas Digitais

10001 a 19999 — Entradas Digitais
30001 a 39999 - Entradas Analégicas
40001 a 49999 — Saidas Analdgicas
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CCSM - Concentrate Supervision

Master

OFf Line: MBT00 - Concentrate Supervision Master - C5M '

[ <[> [ [dhlE]s o[

Vv, >

-Cen‘no <

Trelincre

I [ [ [5 Blas/s =

=101 x|

Farameter

--BLOCK_ERR

- SLAYE_ADDR
--SERIAL_PORT
- SCAN_BEHAYIOR
- SCAM_STATUS
H-BWALLIE
H-IVALLIE
H-P_EL_YaALUE_A
H-P_EL_YaLUE_B
H-FyasLE
-B_ADDRESST
--B_ADDRESS2
--B_ADDRESS3
--B_ADDRESS4
--B_ADDRESSS
--B_ADDRESSE
--B_ADDRESST
--B_aDDRESSE
--B_ADDRESSS
--B_ADDRESS10
--B_ADDRESS11
--B_ADDRESSTZ
--B_ADDRESST3
-B_ADDRESS14
-B_ADDRESS1S
-B_ADDRESST6E
-B_ADDRESSTY
-B_ADDRESS1E
--B_ADDRESS13

| W N W W |

Cancel Edi | Edt |

Cloze

F

s

Help |
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CCSM - Concentrate Supervision

Master

Off Line: MB700 - Concentrate Supervision Master - C5M '

| e[o | o [&[E S |a [P

>
-Con‘noc

Trelincre

=101 x|

[ [ 512 [B Bl6s s »

| Y alue

-]

F

-MODBUS_ADDRESS_OF_VaLUE

- MODBUS_ADDRESS_OF_VALUE

Farameter
i-B_ADDRESSS6

El |_&DDRESET
E----NLIr--*IE!EFE_EIF_E!YTES
&-I_ADDRESS2
&-I_ADDRESS3
&-I_ADDRESS4
&-I_ADDRESSE
&-I_ADDRESSE
B-I_ADDRESS?
-_ADDRESSS

&- F'_ELI ADDRESS_AT
; -FROM_EL_100

i --FROM_EL_D

¢ eTO_EU_100

§ E TO_EU_0O

i eDATA_TYPE
-P_EU_ADDRESS_AZ
-P_EU_ADDRESS_A3
-P_EU_ADDRESS_Ad
-P_EU_ADDRESS_AR
-P_EU_ADDRESS_AG
-P_EU_ADDRESS_AY
-P_EU_ADDRESS_AS
-P_EU_ADDRESS_AS
-P_EL_ADDRESS_A10
-P_EL_ADDRESS_A11
-P_EU_ADDRESS_A12
-P_EU_ADDRESS_A13
-P_EU_ADDRESS_A14
-P_EU_ADDRESS_A15
-P_EU_ADDRESS_A16
-P_EU_ADDRESS_A17

Cancel Edi | Edt |

Cloze
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Vv, >

CCSM - Concentrate Supervision -

M aSte r Off Line: MB700 - Concentrate Supervision Master - C5M ' ;lglﬂ
1 [+ [5-[2 [B BlB|6|[s =

Farameter | Y alue ﬂ
B-P_EU_ADDRESS_A23
BF Ell_ADDRESS_BE1

i-FROM_EL_100
-FROM_EL_D
- TO_EL_100
- TO_EL_D
-DATA_TYPE
-MODBUS_ADDRESS_OF_WaLUE
EU_ADDRESS_E2
EU_ADDRESS_E3
EU_ADDRESS_E4
EU_ADDRESS_ESR
EU_ADDRESS_EE
EU_ADDRESS_EY
EU_ADDRESS_ES
EU_ADDRESS_ES
EU_ADDRESS_E10
EU_ADDRESS_E11
EU_ADDRESS_E12
EU_ADDRESS_E13
EU_ADDRESS_E14
EU_ADDRESS_E15
E
E
E
E
E
E
E
E
E
E
E
E

| e[o | o [& S |a D

U_ADDRESS_B16
U_ADDRESS_B1Y
U_aDDRESS_B18
U_ADDRESS_B13
U_ADDRESS_BZ20
U_ADDRESS_BA
U_ADDRESS_BZ2
U_ADDRESS_BZ3
U_ADDRESS_BZ24
U_ADDRESS_BZ25
U_ADDRESS_BZ26

U_ADDRESS_BZY 'l
[

Cancel Edi | Edt | Close | Help |
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CCCM - Concentrate Control -
Master

* O Bloco CCCM fornece um caminho para troca de dados
entre um escravo Modbus e outro escravo Modbus ou device
Fieldbus para aplicagcbes de controle de processos.

 Esta troca de dados ocorre de acordo com o conceito
Fieldbus Foundation de tratamento de status de
comunicacgao.

« Assim falhas na comunicacdo Modbus com um escravo se
reflete em parametros de saida OUT XX e/ou
COMM_STATUS referentes a parametros de entrada IN_XX.
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CCCM - Concentrate
Control Master

 Executa leitura e escrita de /
para devicesModbus RTU /
TCP;

« Usado em conexoes Peer-to-
Peer:

« (Cada Bloco manipula:
- 4 Conexoes discretas
- 4 Conexodes analogicas

>l
-Cen‘noc

Treincire

o-

-
el [o @l el@ma % [ £ B BiDl [s
Parameter | Walue
E-+HODE_BLE.
E----TAHGET Auto
= ACTUAL Auta
E----F'EFEMITTED AutorMan:005
P OR kAL oas
--BLOCK_ERR <Mones
- COMM_STATUS IM_Z:AM_ M _aIh_Do2 W _D&IN_D4:0UT _2:00T_3:0UT_4:00T _[v
B-1M_1
B-ELL _ADDRESS_IM1
iFROM_EU_100 1
E----FHDM ELI_0 1]
- TO_EU_100 1
E----TD_ELI_D 1]
- DATA_TYPE Integerl &
E----PDHT_NUMBEH F1
- SLavE_ADDRESS 1
-MODBIS_ADDRESS_OF WAaLUE 42525
L MODBIS_ADDRESS_OF_STATUS 1]

BH-IN_2

BH-IN_3

BH-IN_4

BH-IN_D1

B-IN_D2

BH-IN_D3

H-IMN_D4

[=80UT 1
i----ST.-’-\TUS Good_MonCascade: MonS pecific:MatLimited

LAALUE 2

E- ELI _ADDRESS_OUTA
+FROM_EU_100 1
E----FFEEIM EL_O 0
- TO_EU_100 1
E----TD_ELI_D 0
=DAaTA TYPE IntegerlB
E----PDHT_NUMBEH F1
- SLAVE_ADDRESS 1
-MODBIS_ADDRESS_OF WAaLUE 435951
L ODBUS_ADDRESS_OF_STATUS ]

B-0UT_2

monlT 2

Al | Dl

CarcelEd | Edt | Cose | Help
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CCCM - Concentrate Control -
Master (] _;J:;I—:JUUH
e s v e L
_3(] E E _ﬁgl—j ouT_3
IN_4 ] L L _n'ﬂr;]—j ouT_4
o ] s . _0‘51;1—] ouT o
. o~ D2 OUTPUT INPUT _ﬁ‘_ol—j ouT_Dz
Descricao g P4 S I~
[[at [_,_ _O'ltl—:] ouT_04

L srnode t

« Se 2 devices forem Modbus é necessario que eles estejam
na mesma rede;

« Por exemplo, um escravo deve ser conectado na porta serial
do MB700 e outro pode ser ligado na Ethernet ou mesmo na
outra serial;

« O usuario necessita somente informar o endereco Modbus de
cada equipamento, das variaveis e um link interno
conectando o parametro de entrada ao parametro de saida
do mesmo Bloco ( Peer to Peer ).
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CCCM - Concentrate Control C ;. ==
Master —

Modbus
VAR_OUT1 VAR_IN1 cCcM
M s ; IN s N ouT
B L L A ——— -] OUT_1
7 v v m20 VAR_IN 1 VAR_OUT 1) -2
: f ; " 3
\ IM_D1 (] A/ [ ouT_Dt
n_D2(] Slave Slave [ out_pz
SLAVE 2 VAR_IN 1 SLAVE 1 VAR_OUT 1 IN_0 (] 2 1 [ ouT_D2
— M [r \j g IO E\ jj ouT_D4
IM_2 (] [ ouT_2
IN_3 (] [ ouT_3
4] C C M Dour_+
IN_D1(] [ out_o1
IN_2 ] [ ouT_D2
I_o3 (] [ ouT_D3
IM_D4 (] [ ouT_D#
~ S/
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CCCM — Concentrate Control C ;. ==
Master Function block

» The figure gives an example of this connection in the
CCCM block.

Internal Link (FF)

. ™

IM_t1 ] [ ouT_t
VARTO SLAVE 2 ;] nowr:  VARFROM TO SLAVE 1
I3[ ] (] ouT_3
Ir_4 ] C C M [ ouT_s
I_D [ [ ouT_
IM_D2 ] () ouT_D2
IM_D3 () ouT_D3
IM_D4 ] () ouT_D4
k. oy
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CCCM - Concentrate Control

Master

Off Line: MBTOOD - Concentrate Control Master - CCM

[ <[> [ [dblE o[

W [« [5-[2£ 6 B85 W_I

r

e >l
-Cen‘ho <

Trelincre

=0l x|

Parameter I Walue

=- MDDE BLE.

--BLOCK_ERR
-COMM_STaTUS

El-EU_ADDRESS_INT
~FROM_EL_100

-~ FROM_EL_D

- TO_ED_100

- TO_EU_D
~DATé_TYPE

- PORT_MUMBER
- SLAVE_ADDRESS
-MODEUS_ADDRESS_OF_VALUE
- MODBUS_ADDRESS_OF_STATUS
0-1N_2
q-EU_ADDRESS INZ
0-1M_3
q-ELU_ADDRESS ING
-1M_d
H-EL_ADDRESS_IN4
H-1M_D1
1-40DRESS_IN_D1
H-IM_D2
1-4DDRESS_IN_DZ
1-IM_D32

ol I O o O R I8 e O I |

CencelEd | Edt | Close

T e DNNE Curan e

e e e L e O e e



CCCM - Concentrate Control

Master

FeTo e @il Wi I =1 [ Bl 5 =)

¥ 4 - LD

-Cen‘ho <

Trelincre

=101 x|

Parameter | Walue

El.-’-‘«DDFEESS IN_D1
i--PORT_| NUMEER

-MODBUS_ADDRESS_OF_WALUE
-MODBUS_ADDRESS_OF_STATUS
IN_D2

E-ADDRESS_IN_D2

-IN_D3

E-4DDRESS_IN_D3

B-IN_D4

E-4DDRESS_IN_D4

=-0UT_1

-STATUS
EHEU_ADDRESS_OUTI
~FROM_EU_100

-FROM_EU_D

~-TO_E_100

-TO_ELU_D

- DATA_TYPE

--PORT_NUMEER

- GLAVE_ADDRESS
--MODBUS_ADDRESS_OF WALUE
~MODBUS_ADDRESS_OF STATUS
-0UT_2

0-EU_ADDRESS_OUT2

-0UT_3

0-EU_ADDRESS_OUT3

i e |

Y

Carcel Ed | Edt |

Cloze
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V ham >
CCCM - Concentrate Control =
Master

Monitorando Dados

- Entradas Analdgicas no Bloco CCCM: IN1, IN2, IN3,
IN4.

- Saidas Analodgicas no Bloco CCCM: OUT1, OUT2,
OUT3, OUT 4.

- Entradas Digitais no Bloco CCCM: IN_D1,IN_D 2,
IN. D 3,IN_D 4.

- Saidas Digitais no Bloco CCCM: OUT D1, OUT
D2, 0UT D3, OUT DA4.
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Adicionando Modbus ao MB700: C 3 =5
MB700 como Mestre Modbus Serial

SYSCON HMI DF65 OPC Server LOGICVIEW
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‘ Link de Radio
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TCP/IP para Serial 5 |8

P2
P3

Modbus RTU
EIA 232

Modbus RTU
EIA 232

EIA 485 ‘

DF65 - 1 DF65 - 2
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CCM - Concentrate Control 7 ¢

Master Function block

Aplicacao de Comunicacao P2P em um
equipamento MODBUS

« O Bloco CCCM deve permitir a comunicacao de dados entre 2
escravos atraves do MB700. O usuario tera entio de conectar
os enderecos MODBUS das entradas e saidas.
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Adicionando Modbus ao MB700: 3 =5
MB700 como Mestre Modbus TCP/IP

Workstation

Trelincre

HMI
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Modbus RTU I Modbus RTU
EIA 232 EIA 232
DF DF -
o0 |MB o [mB Serial para TCP/I
P2 P2
P3 P3
| I ETHERNET
OF | 1y TCP/IP para Seri
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HI302 C ;.=

Trelincre

Hart / Foundation Fieldbus
Gateway
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HART Hoje e Amanha C ;.=

 Equipamentos HART ainda sao largamente usados
nas industrias

* A despeito das tecnologias FF e Profibus, o HART
representara uma parcela consideravel do mercado
ainda pelos proximos 10 anos

* O Modulo de Interface HI302 permite a integracao
entre as tecnologias Foundation Fieldbus e HART
num unico sistema
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Integragao com HART =
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- 8 Canais HART
 Até 4 Devices por Canal
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HI302 - Médulos @G ==

Ha 3 modelos de HI302, de acordo com a necessidade
de conversao:

- HI302 — N: somente comunicacao HART;

- HI302 — | : comunicacao HART e conversao de sinal
de entrada 4-20 mA para Foundation Fieldbus;

- HI302 — O: comunicacao HART e conversao de
Foundation Fieldbus para sinal de saida 4-20 mA.
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Vantagens da Integracao HART e e
Foundation Fieldbus

« Sistemas antigos podem somente comunicar com
equipamentos HART através de Modulos de E/S
usando uma conexao Ponto-a-Ponto;

« O HI302 pode ser montado proximo aos devices
HART tornando-o ideal para devices, making it ideal
for upgrades e melhoras num sistema ja existente;

 Base de Dados integrada e ferramentas
padronizadas permitem:

- Confiabilidade do Sistema;
- Menor Treinamento;
- Melhor preparacao de um Plano Diretor.
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Hl 302 — Diagrama de Blocos

:

Fieldbus
Controller

NGy YL O -t

[t
= =—r ]
Address 1to 15 -
== AddressOtoallow  inmultidrop mode ;
[ — 4-20mA signling
:
4
e Hart Transmitter or Hart
Hart Transmitter or Hart multidrop network branch
multidrop network branch (up to 15 devices)
{up to 15 devices)
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HI302 - Modules o S

There are three models for the HI302, according to
the conversion needs:

- HI302 — N: only HART communication;

- HI302 — | : HART communication and conversion
of 4-20 mA analog inputs to FF;

- HI302 — O: HART communication and FF
conversion to 4-20 mA analog outputs;
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Main Features @G ==

e 8 Canais Mestres de Comunicacao Primarios (ou
Secundarios) HART com até 32 devices em
multidrop (4 por Canal);

e 1 Canal H1 FF;

e Necessita alimentacao via Backplane
(5VDC@500mA);

o Alimentacao dos devices via Fonte externa;

e Circuito de Entrada 4-20 mA para o HI302-I
(Conversor Corrente para Fieldbus);

e Circuito de Saida 4-20 mA para o HI302-O
(Conversor Fieldbus para Corrente);
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Arquitetura Basica
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HI 302 - Instalagao =

Trelincre

 Rack (Backplane)

 Fonte de Alimentacao 5V(PS-AC ou DF50)
 Equipamentos HART ( + Fonte)

| - *|  power
= . Supply
E | |-_ -z = pPply
8| Port 1 ! @
£|
B
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HART <=> Mapeamento em FF =

HI302 Function Blocks:

- HCFG — HART Configuration and Diagnostic

- HIRT — HART Configuration and Dynamic Data
- HVT — HART Variable Template

- HCD — HART Command Definition

- HWPC — HART Writable Parameter Correlation
- MAI — Multiple Analog Input

- MAO — Multiple Analog Output
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HART <=> Mapeamento em FF @G ==

Bloco HCFG (HART Configuration
and Diagnostic)

- Parametros gerais de configuracao para operacao
do maodulo.

- Configuracao dos parametros de performance e
diagnostico de comunicacao HART.

- Configuracao dos parametros para calibracao dos
circuitos analogicos.
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HART <=> Mapeamento em FF -

HIRT (HART Information and
Dynamic Data)

- Contém os parametros principais comumente usados e
variaveis dinamicas. Todos os parametros sao relatados
aos comandos HART universais.

- Comandos Common Practice

- Somente 1 Bloco HIRT para cada device HART device (até
32 Blocos em caso de conexao multidrop)

- Este Bloco mostra as variaveis do device HART

- As variaveis dinamicas HART devem ser acessadas através
deste Bloco
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Blocos de Funcao: HIRT -

Bi CHANNEL 4
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« Configurado atravées do SYSCON

 Requer um minimo de configuracao para
equipamentos Smar
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HART <=> Mapeamento em FF e
HVT (HART Variable Template)

- Este Bloco € uma grande colecao de variaveis para
uso geral;

- Acessa qualquer parametro de instrumentos HART;

- Especialmente associado aos comandos especificos
HART;

- O Mébdulo deve conectar-se a configuracao via
Blocos HCD e HWPC para definir o instrumento a ser
acessado e como esses comandos se relacionarao
com cada parametro no Bloco.

- Ha somente 1 Bloco HVT para cada HI302
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Comandos HART C 3

A

v
Blocos .
Device HART
HCD conectado a um Canal
HWPC

\ -
Envia e Recebe ” '.‘
Frames HART a

T e DNNE Curan e e e e L e O e e




Equipmento = HIRT + HVT

HART TAG

.
L)
. o

¥ 4 L dLLL

Cada Bloco HIRT
representa uma
parte do
equipamento

O Bloco HVT é
muito grande e
deve ser
compartilhado.
Reflete as
variaveis HART
de um unico
device a cada vez
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HART <=> Mapeamento em FF @G ==

HCD (HART Command Definition)

- Contém a descricao dos comandos HART para cada
tipo e versao de equipamento.

- O Bloco HCD define os comandos universais e
common practice bem como comandos especificos
aos instrumentos Smar.

- A configuracao dos comandos especificos para
equipamentos nao-Smar pode ser feita neste Bloco.
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HART <=> Mapeamento em FF C -

HWPC (HART Writeable Parameter
Command Correlation)

- Este Bloco armazena informacao sobre todos os
parametros a serem escritos nos instrumentos e
mapeados no Bloco HVT.
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HART <=> Mapeamento em FF =
MAI — Multiple Analog Input

- O Bloco MAI torna disponivel ao Fieldbus 8 variaveis do subsistema
de E/S através de 8 parametros de saida (OUT_1 a OUT _8).

- Os valores de Corrente de MAI podem ser ligados a qualquer outro
Bloco como parte da estratégia de controle.

MAQO — Multiple Analog Output

- O Bloco MAO torna disponivel ao subsistema de E/S 8
parametros de entrada, IN_1 a IN_8. Estes parametros
correspondem ao valor de corrente na 8 saidas analogicas
de Corrente.

- Através do Bloco MAOQ, é possivel controlar a corrente em
cada lago do outra saida de Blocos que € parte da estrategia
de controle.
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HART (HI302-N) C =5

Trelincre
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HART (cont) C ;. ==

 Suporta até 32 devices distribuidos através dos 8
canais.

« Recomenda-se um maximo de 4 devices por
canal;

« Esta configuracao é ideal para sistemas ja
existentes onde é necessario ter-se informacoes
sobre os devices para propositos de Manutencao
(Asset Management => AssetView)
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HART + Entrada 4-20mA (HI302-)
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Port 1

4-20 mA
= &
+ [- =- —

Control: 4-20 mA

Maintenance: HART

Port 8

4-20 mA
A
+ [- =-
P&
. . HI302-1 has 250R
a internal resistors

T e DNNE Curan e

e e e L e O e e



HART + Entrada de 4-20mA (cont) & =

As entradas do Mdédulo ja fornecem a impedancia

minima de 250 Ohms necessaria para comunicacao
HART

Conexao a estrategia através do Bloco MAI
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HART + Saidas 4-20mA (HI302-0)
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HART + Saidas 4-20mA (cont) C ;.=

A impedancia interna do médulo geralmente ja
fornece a impedancia minima necessaria para

comunicacao HART, mas depende do arranjo do
laco de controle

 Conexao a estratégia via Bloco MAO
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