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HistoricoTastrumentos e

Controladores\Pneuméticos

o Processamento distribuido (ext
raiz quadrada, multiplicadores, equagdes)

e Alta confiabilidade e robustez

e Deficiéncias:

— baixa flexibili dade (dispasiti vos especificos
para uma dada funcéo matematica)
— elevados custos (manutengéo, extensao, ...)
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Sméﬁutomagéo Industrial:
Sistemas Co p\utacionais
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mentralizado

o Vantagens.
— Consisténcia dos dados
o Desvantagens.
— Altos custos cabeamento
— Disponibili dade do sistema = disponibili dade §o
computador central
— Dificulta ampliagdes do sistema -> compl exidad
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Historico - Arquitetura
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SDCDs: Sistemas Digitais de
Controle Distribuido

e Reducdo dos custos com fia
manutencao

e Distribuicdo do controle

o Comunicacéo entre unidade de controlevia
protocol os proprietarios

o Comunicagéo sensores/atuadores e unidades de
controle via protocolo anal6gico (4 a20mA
transmissio apenas de 1 variavel medida
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mﬂstribuido usando

Tecnologi\aFJeIdbus

Figure 4
Field/Fieldbus Control
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m Fieldbus

com o nival mais baixo de controle

industria e dispositivos de instrument
(Ldcia Franco)

e Fieldbus = Barramentos Chao-de-Fabric
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mde dispositivos

Fieldbus:

o Sensores/Atuadores com capacidade de
comunicagéo via barramento digit
(exeaucao de protocolo) = E/S distri

o Sensores/Atuadores com capacidade d
processamento loca = unidades auténo
ou instrumentos ‘ inteligentes’
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Constatacao

o Recentes avancos tecnol 0gicostas areas de

de sistemas computacionais com elevata
capacidade de processamento, pequenas
dimensdes, baixo consumo, custos
reduzidos
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Smiéﬁutomagéo Industrial:
Sistemas Co p\utacionais
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