Gabaritos
das aulas 1 a 20

Aula1-Introdugédo a automacao
1. a

2.d
3. b
4. c

Aula 2 -Ciclo de um produto
1. d
2. ¢
3. CAD - Projeto Auxiliado por Computador
CAM - Manufatura Auxiliada por Computador
CAPP - Planejamento do Projeto Auxiliado por Computador

Aula 3-Eletricidade eautomacéo
1. b

Aula 4 -Eletricidade: acionamento de motores elétricos
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Aula5 - Atuadores e valvulas
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Aula 6 - Circuitos pneumaticos e hidraulicos
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Aula 7 -Sensoriamento
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Aula 8 —Eletrénica: conceitos basicos

Aula9-Eletronica: circuitos especiais

1. a) (V)
b) (F)
c) (F)
d) (V)

2. (b)

3. a) (1)
b) (0)
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4. (c)

Aula 10-Microcomputadores
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Aula11-Evolugdo dos microcomputadores
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Aula 12-Controladores Légicos Programaveis (CLPs)

1. a
2. b
3. ¢
Aula 13 - Software
1.a) Sistemas basicos 1. (b) Permitem a operagdo do compu-
tadoretraz outros programas para
b) Sistemas operacionais a memoria.
2. (c) Programas especificos para deter-
c) Aplicativos minadas tarefas, como os editores
de texto.
3. (@) Permitem ainiciagdo da maquina.
2.a) V
b) F
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3.
Aplicativos Funcbes
a) Editores de texto 1. (a) Elaboragao de livros, como este
b) Programas de auxilio ao que voceé esta lendo.
projeto 2. (¢) Producado de programas para
¢) Programas de auxilio a manu- usinagem em maquinas CNC.
fatura 3. (d) Comunicacdo com redes como
d) Programas de comunicagao a Internet.
4. (b) Confeccdo de desenhos técnicos.
4. (c)
5. a
b
d
Aula 14 - CAD: conceitos basicos
1. a
d
b
c
2. a;c
Aula 15-Computador, projeto e manufatura
l.a)V
b) F
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2. b

Aula 16 —-Maquinas CNC
C

W=

a
a
C



Aula 17 —Rob6s industriais
1. b

2.
3.
4.
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Aula 18 - Sistemas flexiveis de manufatura
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Aula 19 -Tecnologia do futuro
1. a

2. b
3. a
4. d

Aula20-Engenharia simultanea
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Para suas anotacoes



